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Resumo

Molina, AIS. Avaliacdo da utilizacdo de um programa computadorizado para
aplicacdo da escala de Basso, Beattie e Bresnahan (BBB) em ratos Wistar
[tese]. Sdo Paulo. Faculdade de Medicina, Universidade de S&o Paulo; 2012.
84 p.

A escala de Basso, Beattie e Brenahan (BBB) serve para avaliacdo da
recuperacéo locomotora em ratos com lesdo medular nos niveis toracicos. E
baseada em critérios observacionais da movimentacdo do animal durante a
marcha e atribui uma pontuacdo de 0 a 21 segundo a gravidade da leséo
neurolégica. Menor pontuacdo, maior gravidade. Tal escala pode ser
aplicada de modo livre, em que o0 pesquisador observa o rato e emite uma
nota; pode ser aplicada de modo dirigido, em que o pesquisador segue uma
sequéncia de perguntas pré-estabelecidas e atribui uma nota; ou de modo
automatizado, em que as respostas a mesma sequéncia de perguntas séo
fornecidas a um programa de computador, que emitira uma nota com o grau
de lesdo. Trabalhos j& publicados mostram que existe variacao
interobservadores na aplicacdo desta escala. O objetivo do trabalho foi
avaliar a utilizacdo de um programa de computador para auxiliar os
pesquisadores na atribuicAo de notas na aplicacdo da escala BBB e
comparar as notas obtidas por esses pesquisadores quando o fazem de
modo livre, dirigido e utilizando um programa automatizado. Para testar o
programa, foi realizada lesdo medular padronizada em 12 ratos Wistar
utilizando-se metodologia da New York University - Impactor System. Na
sequéncia, filmou-se a movimentagdo dos ratos para aplicacdo da escala
BBB no 28° dia. Foram convocados oito pesquisadores do laboratério de
estudos de trauma raquimedular da Universidade de S&o Paulo. As
avaliacbes de dois chefes do laboratdrio, com 15 anos de experiéncia na
aplicacdo da escala, foram consideradas o padrao ouro na avaliagdo. Seis
pesquisadores receberam as filmagens dos ratos com o objetivo de aplicar a

escala BBB nas trés metologias: livre, dirigida e automatizada, com 15 dias
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de intervalo entre as avaliacdes. A ordem da aplicagcdo da escala foi
randomizada entre os pesquisadores e a ordem dos ratos, nas analises das
filmagens, também foi variada para evitar a memorizacdo por parte dos
pesquisadores. Os resultados interavaliadores e entre 0s métodos
mostraram-se similares. A comparacdo dos resultados entre o0s seis
pesquisadores e os dois considerados padrédo ouro mostrou diferenca para
dois pesquisadores nos métodos livre e dirigido. Concluiu-se que a aplicacéao
da escala BBB pelo modo automatizado n&o apresentou diferenca em
relacdo ao padréo ouro para todos os avaliadores, e que, quando feita pelo
modo livre, dirigido e automatizado, n&o apresentou diferengca em relacao ao

padrao ouro, considerando a média dos avaliadores em cada método.

Unitermos: Coluna vertebral. Compressédo da medula espinhal. Sistemas de
computacdo. Modelos animais. Ratos.
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Summary

Molina, AIS. Evaluation of the use of a computer software for the application
of the Basso, Beattie e Bresnahan (BBB) scale in Wistar rats [thesis]. S&o
Paulo. Faculdade de Medicina, Universidade de Séao Paulo; 2012. 84 p.

The BBB is an evaluation scale in the locomotor recovery in rats presenting
thoracic medullar injury. It is based on observation criteria of animal
movement while walking, and a provides a score ranging from 0 to 21
according to the severity of the neurological injury. The lower the score, the
higher the severity. Such scale can be applied by using a free system of
analysis, that is, when the researcher observes the rat and gives a score.
The evaluation can also be made in an assisted way, where the researcher
follows a series of pre-established questions and then gives a score,or in an
automated manner, where the answers to the same sequence of questions
are provided to a computer program, which provides a score with the degree
of injury. Published research shows that there is a interobserver variation in
the scale application The objective of the present study was to evaluate the
use of a computer program for helping researchers in the scoring by the BBB
scale, and comparing these grades obtained when they are making a free
evaluation, in an assisted evaluation and while using a computer program. In
order to test the program, a standardized spinal cord injury was performed in
12 Wistar rats in accordance with the methodology proposed by the New
York University - Impactor System. Then, the rat movements were filmed on
the 28™ day, so that the Basso, Bettie and Bresnahan scale could be applied.
Eight researchers working in the spinal cord injury laboratory in the University
of S&o Paulo were invited for the study. Two heads of the laboratory, with a
fifteen year-experience in the usage and application of the scale, were
considered to be gold standard in the evaluation. Six researchers were
shown the films and asked to apply the BBB scale by the three
methodologies: free, assisted and computerized, with a fifteen-day interval

between evaluations. The scale application order was randomized among the
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researchers as well as the order of the rats in the film analysis so as to avoid
memorization on the part of the researchers. Results proved to be similar
between researchers and methods. The comparison of results among the six
researchers and the gold standard ones showed discrepancies in two of the
researchers in the free and assisted methods of analysis. It was concluded
that the BBB scale evaluated through the computer method was no different
than the gold standard for all the researchers. When the analysis was
performed using the free, assisted and computer-assisted methods, no
difference was observed in relation to the gold standard considering the

mean values in each method.

Key words: Spine. Spinal cord compression. Computer systems. Models,

animal. Rats.
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Introdugéo

1. INTRODUCAO

A lesdo medular é um sério problema de saude publica e uma das mais
devastadoras sindromes neurolOgicas incapacitantes que acometem o ser
humano. Caracteriza-se por graves alteracbes motoras, da sensibilidade
superficial e profunda, disttrbios neurovegetativos e psicosociais.'?

A utilizacdo de modelos experimentais em animais € fundamental para
o desenvolvimento de novas técnicas cirdrgicas e terapias para tratamento
da lesdo na medula espinhal. A maioria dos estudos utiliza ratos como
modelo em funcao de sua praticidade, custo e disponibilidade.?

Véarios modelos experimentais em ratos sao utilizados para avaliar a
recuperacao funcional através de reflexos sensoriais e locomotores,*° porém
diferentes modelos s&o continuamente propostos.®** A confiabilidade e a
efetividade das medidas nesses estudos sdo maiores quanto mais simples a
sua aplicacdo e mais faceis as observacdes na atribuicdo de uma
pontuacdo. Uma das dificuldades referidas em pesquisas passadas,
anteriores a 1995, tais como as de Dohrman et al.'>*® e Rivlin e Tator,* é a
falta de um sistema de avaliacdo padronizado para avaliar o grau de leséo
medular, além da dificuldade na determinacdo da espécie animal mais
adequada, para que os animais utilizados fossem de facil acesso a

7,15-18

diferentes laboratorios e para que a comparacdo dos resultados

interavaliadores fosse menos discrepante.®

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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A escala de avaliacdo da recuperacédo funcional de Basso, Beattie e

2022 & 3 principal escala atualmente utilizada para

Bresnahan (escala BBB)
quantificar a recuperacdo motora em ratos com lesdo medular, e segue
estudos realizados pelo MASCIS (Multicenter Animal Spinal Cord Injury
Study) desde de 1996.2 Ela foi adotada pelo laboratério de estudos
raquimedulares (LETRAN) da Universidade de S&o Paulo devido a sua
praticidade e padronizacdo apds aceitacdo pelo MASCIS. Basso et al.®
apresentaram uma escala de avaliacdo da recuperacédo locomotora em ratos
com lesdo medular nos niveis de T VII, T VIl e T IX, a partir das respostas
funcionais, sensitivas e motoras, e pontuaram essa recuperacdo em uma
escala que varia de 0 a 21, demonstrando que seu uso € eficiente e sensivel
a pequenas alteracdes locomotoras quando se avalia a recuperacdo dessa
funcdo em ratos com lesdo medular contusa.

Metz et al.,?*

analisando modelos experimentais submetidos a leséo
medular, notam que as definicbes e os critérios para a determinacdo da
capacidade locomotora variam consideravelmente. Defendem que se deve
combinar a BBB com métodos diferentes e complementares para uma
quantificacdo mais eficiente e confiavel do déficit motor apdés a leséo
medular a fim de possibilitar a comparacdo dos resultados de pesquisas
entre laboratorios.

Fergunson et al.'® notam que a faixa de baixa pontuacdo da escala
BBB, que varia entre 0 a 6, apresenta uma distribuicdo da pontuacdo de

forma descontinua: as notas 2 e 3 raramente sdo atribuidas. Refere que as

descontinuidades aumentam a variancia desproporcionalmente e
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representam um problema para as analises estatisticas, paramétricas ou néo
paramétricas. Ou seja, um avaliador tem grandes possibilidades de errar ao
analisar e pontuar quando exposto a les6es medulares graves.

A frequéncia e a natureza dos erros na interpretacdo da escala BBB
foram também estudadas por Koopmans et al.,* sendo sugerido um método
combinado de avaliagdo para diminuir erros, denominado “cat walk” (ou
“passarela”), com o objetivo de avaliar a coordenacdo das patas traseiras
com as dianteiras, tendo como base o indice de regularidade (IR), obtido
através do uso do método passarela. Essa imprecisdo, associada a
dificuldade prépria do método, impdem a busca por melhorias na acuracia e
na agilidade de seu uso, dada a condicédo de principal escala utilizada para
quantificar a recuperacdo motora em ratos com lesdo medular.

Em decorréncia da diferenca interobservadores nos resultados da

escala detectada,?®

e devido a importancia da experiéncia com o uso da
BBB para maior consisténcia em determinados escores®® seria importante
avaliar o beneficio de um programa de computador no auxilio a deciséo
interpretativa e promover um confronto comparativo da precisdo em cada
método. Com a colaboracao da informatica, sistemas poli-diagnésticos

puderam ser amplamente utilizados,?"*®

podendo ser o complemento
necessario para tornar a escala BBB mais agil, uma vez que colabora em
diversas areas de pesquisa, promovendo integracdo precisa e rapida entre
dados e resultados. Programas de computador que permitem a aplicacao de
escalas e algoritmos de modo automatizado reduzem significativamente o

viés interpretativo observado nas andalises ndo automatizadas.?*°

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Metodologias experimentais requerem facilidade de aplicacdo e alta
reprodutibilidade. Propbe-se, neste trabalho, uma abordagem facilitadora de
treinamento, por meio de uma rotina automatizada para interpretacdo da
escala de Basso, Beattie e Bresnahan através de um programa de
computador. O programa, aplicado a escala BBB em ratos com leséo
medular experimental, visa diminuir as discrepancias de notas dadas entre
pesquisadores e permitir que pesquisadores menos experientes tenham
desempenho semelhante ao de pesquisadores mais experientes na

aplicacao da escala.
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2. OBJETIVOS

1. Avaliar a utilizacdo de um programa de computador para auxiliar os
pesquisadores na atribuicAo de notas na aplicacdo da escala BBB e
comparar as notas médias obtidas por esses pesquisadores, quando o
fazem de modo livre, dirigido e utilizando um programa automatizado, em
relacdo a um padrao ouro.

2. Comparar a aplicacdo da escala BBB considerando as notas dos
avaliadores de modo livre, dirigido e utilizando um programa de computador,

denominado modo automatizado, em relagdo a um padrdo ouro.

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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3. REVISAO DA LITERATURA

Schmaus,® citado por Yeo,* realiza um estudo experimental em
coelhos para avaliar a lesdo da medula espinhal através da aplicagcdo de um
golpe sobre uma tadbua presa no dorso do animal. Nota o surgimento de
areas de degeneracao e de cavitacdo no interior da medula.

Kirchgasser,*® citado por Dohrmann,** estuda o traumatismo da medula
espinhal em coelhos apos lesdo na regido dorsal e descreve a degeneracao
da bainha de mielina e das células neuronais dos cornos anteriores da
medula. Observa que ndo ha evidéncia de fratura da coluna vertebral ou de
hemorragia intramedular.

Allen,* citado por Tarlov e Klinger,> é um dos primeiros a criar um
modelo experimental, em cées, que produz lesdo medular direta através da
queda de peso sobre a duramater. O modelo passa a ser conhecido como
“‘queda de peso” e a gravidade da lesdo é quantificada e expressa em
gramas-centimetros (g.cm).

Allen,*® citado por Tarlov e Klinger,> observa que a contusdo na
medula, resultante de um impacto de 240 g.cm e de 400 g.cm, ocasiona
paraplegia espastica que melhora significativamente com o tempo e que,
quando ha aumento do impacto, ocorre lesdo mais grave e paraplegia
espastica permanente. Descreve que, apdés o edema e a hemorragia na
substancia cinzenta e branca da medula, aparecem numerosos axonios

edemaciados na coluna lateral e posterior da substancia branca da medula
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espinal, e que, ao reduzir a pressao intramedular através de mielotomia,
ocorre melhora clinica em cées. Propde que o aumento da pressao
intramedular produz, apos o trauma direto, necrose isquémica.

Ayer®” produz compressdo da medula espinal em gatos e, através da
injecdo de parafina no espaco extradural, observa que ha paraplegia
completa nos animais. A medula espinal apresenta-se histologicamente
normal, com meninges de aspecto inflamataorio.

McVeigh®® produz lesdes na medula espinal no nivel TVII-TVIIl em
cées, através da compressao digital. Nota que surge um edema apos oito
horas da lesé@o e que este edema progride até o segundo dia. A hemorragia
intramedular estende-se acima e abaixo do nivel da leséo.

Ferraro,* citado por Yeo,* realiza trabalho experimental em coelhos,
em que provoca um trauma na regiao dorsal dos animais. Observa que ha
aparecimento de edema nos axénios da medula espinal nas primeiras horas,
seguido de alteracbes na bainha de mielina. Relata gliose reativa e
degeneracdo da substancia branca com alteracbées no corno anterior da
substancia cinzenta. Esclarece que ha alteracées provocadas pelas ondas
de choque produzidas pelo trauma e transmitida para a medula espinhal

atraves do liquido cefalorraquidiano.

40 2

Amako,* citado por Yeo,* modifica 0 método de impacto de Allen,
observa que surge hemorragia na substancia cinzenta de caes com imediata
formacéo de uma cavidade na medula espinhal.

Groat et al.,** com uma tabua no nivel da coluna vertebral, realizam

lesdo medular em gatos e observam que ha variacédo da forca empregada no

Alessandra Eira lague Sleiman Molina



8
Revisao de literatura

golpe aplicado nos animais, quando comparada com as alteracdes
histopatoldgicas e eletrofisioldgicas das células da medula espinal.

.42 e Tarlov e Klinger® realizam testes em cées colocando

Tarlov et a
balbes hidraulicos de diferentes tamanhos no espaco extradural e aplicam
forca compressiva quantificavel em suas medulas espinhais. Observam que,
tanto na compressdo aguda como na crbnica, ha degeneracdo da medula
espinhal acima e abaixo do nivel onde o baldo €é colocado.

Tarlov e Klinger® apresentam método de avaliacdo da recuperacdo
funcional em cées e observam a recuperacéo de 52 caes apos laminectomia
e lesdo medular aguda produzida pela compressdo de baldes de trés
tamanhos. Classificam os animais segundo o comportamento especifico
demonstrado durante sua locomogdo em campo aberto, em cinco niveis
funcionais (de 0-4). Partem da observacdo comportamental baseada em
critérios e definicbes ndo operacionalizados, vagos ou subjetivos, como
“bom movimento” ou “recuperacdo completa”.

Woodard e Freeman*® estudam a isquemia da medula nos niveis TVI a
TXlI em 27 cées, seccionam 0S vasosS sanguineos e as raizes nervosas.
Constatam mudancas na avaliacédo histolégica, com perda de neurdnios no
corno dorsal na isquemia leve, seguida por reducédo da substancia cinzenta.
Produzem quadro de mielomalacia com cavitagao.

Kajiwara® observam as alteracdes histopatoldgicas em coelhos. Amarram

cilindros nos animais e os jogam de varias alturas para estudar as alteracoes

provocadas. Constatam hemorragia e edema da medula espinal traumatizada.
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Ducker e Kindt* realizam estudo com 32 macacos-rhesus com lesdo
medular apds laminectomia em regido de TXII-LI, por queda de peso
colocado em um émbolo a 20 cm de altura. Os macacos séo divididos em
quatro grupos de acordo com a massa do émbolo em 10, 15, 20 e 25 g, com
oito animais cada. Os autores concluem que, quanto maior a carga aplicada,
maior € a gravidade da lesdo medular, havendo melhora do quadro clinico
apesar das alteracdes histologicas.

Fairholm e Turnbull® realizam estudo em 34 coelhos, pesando 2 e 3 kg,
e cinco caes com contusao por queda de peso. Realizam microangiografia
entre 7 e 14 dias ap0s o trauma e concluem que a recuperacdo dos
neurénios e axonios depende da preservacdo da microcirculacdo, sendo
definidas duas zonas de leséo.

Yeo et al.’ realizam revisdo de literatura de animais com lesédo medular.
Constatam que o modelo utilizando macacos é o0 que mais se aproxima as
condicbes humanas, porém, apresenta algumas dificuldades por ser de
tratamento caro e dificil manuseio. Observam que o modelo com ovelhas &
bem aceito pelo fato de o animal possuir um tamanho adequado da medula
espinhal e por ser de facil tratamento em longos periodos.

Koozekanani et al.*®

realizam lesdo em cées na medula espinal por
queda de peso orientado por um tubo, sobre um protetor da medula espinal
exposta cirurgicamente. O movimento é registrado por camera fotografica de

alta velocidade, e comparado com o obtido por computador que simula o

mecanismo dinamico da lesdo. Observam que os dados produzidos pelo
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computador sdo dinamicos durante o impacto, enquanto que a avaliacdo
pela fotografia ocorre com intervalo de 15,6 ms entre um quadro e outro.

Dohrmann e Panjabi*’ realizam estudo experimental com lesédo
medular por queda de peso na regido de TV-TVI exposta por laminectomia.
O trauma aplicado € de 400 g.cm. Formam cinco grupos: 1) 5 g x 80 cm, 2)
10gx40cm, 3) 20 g x 20 cm, 4) 40 g x 10 cm, 5) 80 g x 5 cm e comparam
0S parametros biomecanicos e o volume de lesdo entre cinco grupos.
Constatam que, em todos o0s grupos, o volume de lesdo é diferente e a
quantidade de energia transferida para a medula espinhal depende de
fatores como massa, altura, massa do protetor de medula e velocidade. A
energia absorvida pela medula espinhal do Grupo 4 é aproximadamente 100
vezes maior que a do Grupo 1.

Eidelberg et al.*® descrevem modelo de lesdo subméaxima da medula
espinhal por compressdao direta na regido de TVI-TVIIl. Realizam
laminectomia, fixam o0s processos espinhosos através de pincas e aplicam
uma carga de 100 g por 3 minutos. A funcdo motora é avaliada através de
um plano inclinado até 25 graus e comparada com cortes histologicos.
Concluem que o modelo simula a compressao de uma luxacdo ou fratura-
luxacdo néo reduzida.

Bohlmann et al.*® desenvolvem modelo experimental através da
compressao controlada e monitorada, utilizando um transdutor de presséao, e
demonstram como produzir traumatismo por contusdo da medula espinal
através da queda de peso. Constatam lesGes de leve a grave e quadros

neuroldgicos de paralisias completas e incompletas provocados por pesos
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diferentes. Correlacionam os achados histologicos com as sindromes
clinicas de paralisia.

Khan e Griebel®® comparam trés técnicas de lesdo medular realizada
em animais: a) por queda de peso; b) método de compressédo por grampo de
aneurisma e c¢) metodo de compresséao extradural com baldo. Concluem que
a principal causa da lesdo na medula espinal pela queda de peso é o fator
mecanico; enquanto que a utilizacdo da pinca de aneurisma e do balédo
extradural apresentam fatores mecanicos e vasculares.

Panjabi e Wrathall™® analisam biomecanicamente as alteracdes
funcionais ocorridas por queda de peso na lesdo medular de ratos.
Quantificam o trauma por parametros biomecanicos da forca maxima e do
impulso conforme a relagdo constante de massa equivalente a 10 gramas.
Variam a altura em 2,5, 5,0 e 17,5 cm. Notam que os parametros do déficit
funcional sdo quantificados pelo registro do plano inclinado e registro motor
das patas traseiras. Constatam relacdo significativamente diferente (p =
0,0001) entre os parametros biomecanicos do trauma, bem como entre 0s
parametros biomecéanicos e os funcionais quatro semanas apos a leséo, e
que o impulso é preditor da perda funcional.

Behrmann et al.>!

realizam analise histolégica e comportamental da
recuperacdo locomotora de ratos, baseada na escala de Tarlov. Produzem
contusdo medular através de um aparelho e comparam com um grupo que é

submetido a seccdo anatbmica da medula. Analisam a marcha dos animais

em campo aberto, em plano inclinado e em grade. Constatam que o0s
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animais que sofrem contusdo medular demonstram recuperacao funcional
quando comparados com o grupo submetido a seccéo.

Constantini e Young® utilizam o New York University Spinal Cord
Contusion System (NYU-Impactor) para reproduzir lesdes por contuséo
provocada por queda de uma haste de 10 g a uma altura de 1,25 cm, 2,5 cm
e 5,0 cm sobre a medula espinal exposta por laminectomia ao nivel de TX. O
volume da leséo é quantificado pela analise ibnica de Na e K.

Basso et al.??

publicam nota a Sociedade de Neurociéncia afirmando
que ratos com contusdo medular leve, quando comparados a ratos com
contusdo moderada, apresentam: a) maior recuperacdo da locomocéao; b)
rapido indice de recuperacdo; c) maior poupanca do trato rubrospinal e do
trato vestibuloespinhal ao longo da borda periférica do funiculo dorsal e
ventro-lateral.

Basso et al.?°

utilizam variacGes da escala apresentada por Tarlov e
afirmam que ha varios estudos da recuperacdo locomotora em ratos com
lesdo medular, dificultando a comparacao de resultados entre laboratorios.
Apresentam uma escala de avaliacado da recuperacdo locomotora em ratos
com lesdo medular nos niveis de TVII, TVIII, TIX a partir das respostas
funcionais, sensitivas e motoras, que varia de 0 a 21. Demonstram que
esta escala é eficiente, ampla e ndo ambigua. Concluem que é uma
medida valida e previsivel da recuperacdo, sendo capaz de distinguir
resultados comportamentais em diferentes tipos de lesbes e predizer

alteracbes anatdbmicas no centro da lesdo. Afirmam que examinadores, em

diferentes laboratérios, podem reproduzir a analise dos resultados do teste
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BBB, oferecendo uma medida mais discriminativa do resultado
comportamental, permitindo uma melhor avaliacdo do uso de drogas
aplicadas apos lesdo medular.

Basso et al.?* padronizam o uso do NYU-Impactor como método para
produzir lesdo medular por queda de peso em ratos. Afirmam que a escala
BBB é sensivel para avaliar a recuperac¢do da funcdo locomotora em ratos
com lesdo medular contusa. Demonstram que o sistema NYU produz uma
contusdo medular graduada, consistente e reprodutivel em todos os ratos.
Notam que um exame dos efeitos terapéuticos para indices lentos e rapidos
de recuperacdo é mais evidente nos grupos com lesdo de impacto nas
alturas de 12,5 e 25 mm com peso de 10 g sobre a medula. Confirmam que
a maior quantidade de tecido poupado resulta na melhor recuperacédo da
funcdo locomotora final. Concluem que a escala BBB é aplicavel apos a
utilizacao do sistema NYU, na analise da recuperacdo da funcao locomotora
em ratos com lesédo medular contusa.

Basso et al.?®

realizaram estudo pelo MASCIS (Multicenter Animal
Spinal Cord Injury Study), no qual participam 22 observadores de 8
diferentes centros que classificam as patas traseiras de 9 ratos com leséo
medular entre 2 e 6 semanas apos contusdo. Separam o0s observadores em
3 grupos coorte: um com experiéncia pelo sistema Ohio State University
(OSU) ESCID Spinal Cord Contusion Model® e dois grupos sem experiéncia

com o0 OSU. Os resultados indicam que os observadores sem experiéncia

podem aprender rapidamente a usar a escala BBB de forma consistente,
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que os escores entre 4 e 16 sdo mais consistentes e que a experiéncia
implica em maior consisténcia nesses escores.

Kuhn e Wrathall*® avaliam os resultados de testes funcionais e das
alteracdes histopatolégicas produzidas por uma lesdo da medula espinal em
camundongos, provocada pela técnica de queda de peso. Utilizam diferentes
pesos e alturas (1 gx25cm,2gx25cm, 3gx25eme3gx5cm).
Observam que € produzido em todos os camundongos déficit funcional apos
a lesdo e que ocorre gradual recuperacdo funcional, relacionada com a
qguantidade de substancia branca integra.

Rodrigues'® produz leséo na medula espinhal por queda de peso nas
alturas de 12,5; 25 e 50 mm apdés laminectomia, em 30 ratos Wistar machos e
fémeas, entre 20 e 25 semanas. Notam que a técnica por queda de peso
apresenta algumas devantagens: 1) a quantificacdo por g.m. ndo € a exata
representacdo da energia aplicada sobre a medula; 2) a medula € comprimida
na sua face dorsal, diferente das les6es em seres humanos; 3) os resultados
sdo variaveis com a queda de peso. Concluem que ndo se comprova
diferenca significativa entre os volumes de lesdo provocadas por queda de
massa (10 g) de 12,5 e 25 mm de altura, e afrmam que a lesdo medular em
ratos Wistar € eficaz e estima o volume de lesdo espinal durante o impacto.

Vialle et al.’

realizam lesdo na medula espinal provocada pelo
Impactor, em ratos. Analisam histologicamente a progressao das alteracdes
secundarias ao trauma, constatando que ha alteracbes progressivas na

medula espinal na area de necrose secundaria.
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Metz et al.?*

observam modelos experimentais para a avaliacdo
funcional de ratos submetidos a lesdo medular. Referem que as definicbes e
oS critérios para a determinacdo da capacidade locomotora variam
consideravelmente. Examinam os modelos de analise da motricidade dos
ratos em campo aberto (open field locomotion score), os métodos de analise
das pegadas (footprint analysis), da analise cinematica (kinematic analysis of
video recordings during walking) e outros métodos de avaliagdo motora,
como o da marcha em piso gradeado (grid walk) e o teste da viga limitada
(narrow beam score). Defendem que se deve combinar a escala BBB com
meétodos diferentes e complementares para uma quantificacdo mais eficiente
e confiavel do déficit motor apds a lesdo medular e para possibilitar a
comparacao de resultados de pesquisas entre laboratorios. Recomendam
testes diferentes para estudos com os ratos com baixa motricidade, casos de
ratos com pontuacdo entre 0 e 12 da escala BBB, e com alta motricidade,
ratos com pontuacdo de 13, ou acima, da escala BBB. Para a avaliacdo de
ratos com baixa capacidade locomotora, propdem a utilizacdo combinada da
escala BBB e da avaliacdo da marcha em piso gradeado (grid walk) e da
analise cinematica (kinematic analysis of video recordings during walking).
Para os ratos com alta motricidade, sugerem a combinacdo com a avaliacao
da marcha em piso gradeado (grid walk) e com o teste da viga limitada
(narrow beam score).

Scheff et al.>® identificam comportamentos e caracteristicas diferentes ao
longo da escala BBB. Analisam dados reais obtidos de avaliacbes da

capacidade locomotora dos ratos submetidos a contusdo medular a partir de
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14 artigos publicados no Journal of Neurotrauma entre 1998 e 2001.
Recomendam a utilizacdo de estatisticas mais conservadoras. Relatam a
necessidade da criacdo de uma pontuacdo mais detalhada e subdividida em
determinadas partes da escala para melhorar a sua sensibilidade.

Os autores®® formam quatro grupos, sendo um controle e trés
submetidos a diferentes tratamentos. Estabelecem uma pesquisa
experimental em que supdem todos os ratos como previamente idénticos e
normais, com 21 pontos na escala BBB, e medem as alteracbes da
capacidade funcional locomotora em sete ocasides, correspondentes aos
dias 2, 7, 14, 21, 28, 35 e 42 ap0s uma contusdo medular moderada e
tratamentos. Cada grupo é formado por 10 medidas representativas do tipo
de dados adquiridos pelo uso da escala BBB. Constatam a falta de
homogeneidade nos critérios e a controvérsia sobre o método estatistico
mais apropriado. Consideram a escala ordinal com intervalos diferentes
entre 0s seus pontos e constatam maior facilidade de variacao de pontuacao
na faixa elevada da escala em relacdo a faixa baixa: a melhora de dois
pontos na parte baixa da escala € completamente diferente de uma melhora
de dois pontos na parte alta. Analisam uma estratégia para determinar um
meétodo estatistico mais adequado.

Fergunson et al.*®

realizam a avaliacdo pela escala BBB de 643 ratos
submetidos a contusdes leve a grave (haste a 12,5, 2,5 ou 50 mm de altura).
Avaliam a escala e propdem uma transformacao post hoc para reduzir a

variabilidade e aumentar o poder discriminatério nos casos em que pequenas

variacbes das pontuacbes (resultados das avaliacbes) cairem na faixa
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superior da escala. A faixa alta da escala néo foi analisada. Na faixa baixa,
constataram descontinuidades na distribuicdo da pontuacdo. A pontuacao 2 e
3 foi raramente atribuida. Referem que as descontinuidades aumentam a
variancia desproporcionalmente e representam um problema para as analises
estatisticas, paramétricas ou ndo paramétricas. Sugerem a combinacdo post
hoc dos resultados com dois, trés e quatro pontos da escala BBB.

Molina et al.>

relatam que a escala BBB pode ser reprodutivel, podendo
ser utilizada com confiangca em diferentes laboratorios. Comparam trés escalas
e referem que a escala BBB € uma medida facil e sensivel de avaliagdo da
recuperacdo locomotora, concebida para refletir a recuperacdo progressiva
apos a lesdo medular, e fornecem uma escala expandida para mostrar 0s
comportamentos nas fases de recuperacao inicial, intermediaria e avancada.
Webb e Muir”® sugerem que ha alteracbes neuroanatdmicas e
neuroquimicas em motoneurdnios de ratos adultos com lesdo medular
incompleta em regido cervical, devendo ser realizados estudos sobre a
microcirculacdo intraespinhal e regeneracédo neural. Esse trabalho revisa o
comportamento  sensoério-motor e identifica 0 comportamento de
determinados tratamentos sobre lesdes incompletas cervicais. Constata a
importancia de certas estruturas neurolégicas no comportamento das patas
traseiras e revé o comportamento das patas dianteiras neste tipo de lesao.
Os autores concluem que ha alteracdes no comportamento tanto das patas

traseiras quanto nas dianteiras, sendo que, nas dianteiras, as alteracdes do

comportamento das patas aparecem, no instante da lesdo, mais
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comprometidas que as traseiras, porém, logo apos a lesdo, ambas
apresentam-se igualmente alteradas.

Oliveira® nota que o modelo de lesdo medular em ratos com fita de
compressdo € reprodutivel, produzindo lesdo neurologica. Avaliou a
recuperacdo da capacidade locomotora de 50 animais segundo a escala de
Basso, Beattie e Bresnahan. A técnica utilizada para captar o potencial
evocado avalia os efeitos da descompressao medular, em que a escala BBB
mostra-se eficiente na interpretacéo do efeito da descompressao medular, e
quanto mais precoce a descompressdo medular, melhor a recuperacéo
neuroldgica. Observa os efeitos do tempo da descompressdo medular em
ratos Wistar, machos com compressdo medular pela fita de tecido (cetim)
nos niveis de TIX e TX.

Badilini et al.>’ desenvolvem um software (programa de computador)
em eletrocardiograma scan (ECGScan), que converte registros
eletrocardiograficos em papel para arquivos digitais. Utilizam 60 ECGs
digitais e comparam o impresso ao papel. A reconstrucao digital das ondas
do ECG e a concordancia nas medidas semiautomaticas dos intervalos
cardiolégicos denominadas QT e a fidelidade na reconstrucao digital das
ondas do ECGS confirmam a utilidade do software no auxilio & converséo
das registros eletrocardigraficos.

.° utilizam 22 ratos Wistar, fémeas de 11 semanas de

Koopmans et a
idade e demonstram a associacdo do método cat walk ou passarela na
utilizacao da escala BBB para minimizar erros em sua utilizacado. Os animais

foram avaliados no 212 dia apds lesdo, sendo divididos em dois grupos.
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Concluem que é possivel a associagdo do método cat walk a escala BBB,
aumentando sua sensibilidade.

Molina® avalia a sensibilidade e a reprodutibilidade da escala BBB* na
avaliacdo da funcdo locomotora de 30 ratos Wistar submetidos a leséo
medular leve, moderada e grave. Conclui que: a) ha reducédo da sensibilidade
e da reprodutibilidade com a reducéo da capacidade funcional locomotora; b)
a escala BBB apresenta sensibilidade satisfatoria apenas nas avaliaces
funcionais dos ratos com lesdes leves; c) a escala BBB apresenta excelente
reprodutibilidade nas analises em ratos com lesfes leves e apenas satisfatoria
nas avaliacdes dos ratos com lesGes moderadas e graves.

Molina®® realiza estudo comparativo entre trés tipos de avaliacdo
conhecidas como livre, dirigida e automatizada no auxilio diagndéstico do
ECG pediatrico, constando de 15 cardiologistas que avaliam 20 exames de
ECG. O trabalho conclui que a analise automatizada reduz o viés
interpretativo das analises ndo automatizadas.

Yamasita et al.®®

utilizam um software que avalia a recuperagéo de
lesGes nervosas periféricas dos nervos isquiatico, fibular e tibial, obtidos
através da analise motora a fim de proporcionar a possibilidade de realizar
uma uniformidade dos métodos empregados em pesquisas sobre
regeneracdo nervosa. Concluem que a utlizagdo desse software
proporciona uniformidade dos métodos empregados nessas pesquisas e que

0 programa auxilia o acesso as informacdes armazenadas dos diferentes

meétodos de pesquisas que foram “salvos” no histérico da ferramenta.
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Carvalho et al.”® desenvolvem um programa de computador para o
auxilio do ensino médico em psiquiatria. O software consta de uma
simulacdo de caso clinico, tutorial e teste de multipla escolha em
esquizofrenia paranoide. Concluem que o uso de uma tecnologia moderna,
como a informatica, requer certos cuidados e bom discernimento, mas pode
trazer grandes beneficios para os pacientes.

Netto et al.>®

realizam intervencao cirargica em 25 ratos da raca Wistar
com descompressao imediata da medula espinhal e comparam com grupo
de ratos com descompressao apos uma hora. Observam que os resultados
do déficit neurolégico foram melhores nos ratos tratados por descompresséao
cirdrgica imediata em relacdo aos tratados apos uma hora de lesdao.
Realizam analise histopatoldgica e funcional pela escala BBB e concluem
que, quanto mais precoce a descompressao espinal nas lesdes medulares
traumaticas agudas, melhores sdo os resultados finais em relacédo a funcao
e presenca de déficit neurologico.

Rodrigues et al.®

padronizam o modelo experimental de lesdo medular
em 30 ratos Wistar, utilizando um equipamento computadorizado para
impacto por queda de peso e os parametros determinados pelo MASCIS.
Concluem que o modelo demonstrou-se eficaz e capaz de gerar lesdes
medulares padronizadas em ratos Wistar.

Santos et al.** realizam estudo em 20 ratos Wistar que foram divididos

em 4 grupos de lesdo: leve, moderada, grave e controle. Observam a fungéo

motora apos 48 horas da lesdo medular contusa realizada pelo sistema
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MASCIS Impactor. Concluem que o sistema de lesdo da MASCIS e a

avaliacdo BBB produzem uma avaliacdo padronizada.
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4. METODOS

O protocolo desta pesquisa foi submetido e aprovado pela Comissao
Cientifica do Instituto de Ortopedia e Traumatologia (IOT) e pela Comisséao
de Andlise de Projetos de Pesquisa (CAPPesq, protocolo de pesquisa n®
0049/09) do Hospital das Clinicas da Faculdade de Medicina da
Universidade de Sao Paulo (FMUSP).

Desenvolveu-se, para este trabalho, um programa de computador
baseado em planilha do Microsoft Excel, com 14 perguntas ou 14 diferentes
macros, que foram preenchidas de forma sequencial. Apds todos os itens
respondidos, o programa emitiu uma nota de 0 a 21 conforme a escala de
Basso, Beattie e Bresnahan (Anexo 1). Macro € um conjunto de instrucdes
dispostas de forma logica com a finalidade de automatizar tarefas ou acoes
da planilha Microsoft Office do programa Visual Basic, de propriedade da
propria Microsoft, que é utilizada para realizar uma tarefa sequencial.Ela
pode ser considerada um programa dentro de outro programa, para atender
a certa necessidade especifica, desenvolvida pelo préprio usuéario. A
elaboracao e a verificacdo do programa seguiu os padrdes estruturados por
Molina®® e foram avaliadas pelo Departamento de Informatica do Instituto do
Coracao (Incor) da Faculdade de Medicina da Universidade de Sao Paulo
(FMUSP).

Para testar o programa, foi realizada lesdo medular padronizada em 12

ratos Wistar segundo critérios adotados por Rodrigues.’®* A metodologia
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adotada para producdo da lesdo medular foi da New York University -
Impactor® adotada pelo Multicenter Animal Spinal Cord Injury Study — MASCIS.
Os ratos foram mantidos por 28 dias em uma camara com temperatura
controlada (25 °C), em gaiolas forradas para prevenir tlceras de pressdo.'®%

Foram realizadas filmagens da movimentacdo desses ratos com trés
cameras digitais para aplicacdo da escala BBB. Convocaram-se oito
pesquisadores da FMUSP, dois dos quais, chefes do Laboratério de Estudos
do Traumatismo Raquimedular e de Nervos (LETRAN) do IOT-HC-FMUSP,
com 15 anos de experiéncia na aplicacdo da escala, cujas avaliagdes foram
consideradas como o0 padrdo ouro neste estudo. Os demais seis
pesquisadores receberam as filmagens dos ratos com o objetivo de aplicar a
escala BBB em trés tempos distintos com 15 dias de intervalo entre elas,
incluindo uma aplicacéo da escala de maneira livre, uma aplicacéo da escala
de maneira dirigida e uma aplicacdo da escala de maneira automatizada.

A ordem no modo de aplicacdo da escala foi sorteada por meio de
envelopes opacos selados entre os pesquisadores e a ordem na avaliacédo
dos ratos nas filmagens também foi variada para evitar a memorizagao por
parte dos pesquisadores.

O desenho adotado consistiu das seguintes etapas:

A. Desenvolvimento do programa de computador;

B. Recepcao e selecdo dos animais;

C. Formacao dos grupos experimentais;

D. Producao de lesdo medular padronizada,;

E. Manutencdo dos animais até 28° dia apos lesao;
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F. Filmagem, por quatro minutos, da avaliacdo locomotora, realizada
por trés cameras digitais, no 28° dia.

G. Eutanasia (29° dia apds les&o);

H. Avaliacdo das filmagens, assim que editadas, pelos pesquisadores
através da escala BBB, de maneira livre, dirigida e utilizando o
programa de computador desenvolvido para este trabalho, denominada
modo automatizado;

I. Andlise dos dados obtidos.

4.1. Desenvolvimento do programa de computador

O programa de computador desenvolvido e utilizado neste estudo foi
elaborado com 14 itens que se correlacionaram a cada segmento da escala
BBB, e foi utilizado na avaliacdo das 12 imagens de video sobre os ratos
lesionados. Optou-se por uma diferenciacdo de cor a cada pegunta para
facilitar a identificacdo do item em andlise e para compreensao pedagogica
na exposicdo do programa. Foi formatado um questionario eletrénico
baseado na escala BBB em planilha do programa Microsoft Excel, com
diferentes macros. Como ja explicitado acima, macro é uma sequéncia de
comandos e fungdes armazenadas em um modulo do programa Visual
Basic, de propriedade da Microsoft, e que pode ser executado sempre que
se precisar realizar alguma tarefa sequencial. Quando uma macro é
gravada, o programa Excel armazena informacbes sobre cada etapa
realizada, enquanto uma sequéncia de comandos é digitada. Em seguida, a

macro é ativada pelo usuario para repetir ou “reproduzir’ automaticamente
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os comandos ja programados. Este programa de computador segue modelo
adotado pelo Instituto do Coracéo (Incor) da FMUSP, utilizado por Molina,*

e analisado pelo setor de Informatica Médica do Incor.

4.2. Recepcéo e selecdo dos animais

Para a selecdo dos ratos a serem submetidos a lesdo medular,
seguimos os critérios de inclusdo e de exclusdo estabelecidos por

Rodrigues™® e Galvao,* e utilizados no LETRAN, conforme segue.

Critérios de incluséo:
Ratos da linhagem Wistar, machos e adultos jovens (cinco a seis
semanas);
Peso entre 320 e 340 gramas, inclusive;
Pelagem normal sob inspecéo visual;
Estado clinico normal avaliado pela veterinaria do Biotério de
Manutencdo da Area de Pesquisas Bioldgicas do Laboratério de
Biomecénica LIM-41 do I0T-HC-FMUSP;

Motricidade normal.

Critérios de excluséo:
Obito ap0s a leséo (durante o experimento);

Perda de tecido na area lesada;
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Autofagia ou mutilacdo entre os animais;

Auséncia de controle de micc¢ao;

Infeccao profunda e refrataria a antibioticoterapia apés lesao;

Infeccéo urinaria apés 10 dias de tratamento com antibidtico (presenca
de sangue na urina);

Movimentac&o normal apos a lesédo (21 pontos na escala BBB);
Pontuacéo entre as patas traseiras apos lesdo medular superior a trés

pontos segundo a escala BBB.

Considerou-se como fator de exclusdo dos ratos uma diferenca entre
os lados que fosse superior a trés pontos nas notas atribuidas pelo nosso
padrdo ouro. Adotou-se como padrdo de analise o menor valor entre os
lados ou o de maior déficit motor segundo as orientacdes internacionais da
Ohio State University.>?

Durante o periodo de experimentacéo, ratos foram excluidos, e novos
incluidos em substituicédo, respeitando-se os critérios de inclusédo e excluséo

até a obtencao de 12 animais.

4.3. Formacéo dos grupos experimentais

Para este estudo, a amostra foi composta por 12 ratos. Os animais,

todos da linhagem Wistar, apresentaram caracteristicas iguais, e foram
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divididos em 3 grupos: 4 foram submetidos a leséo leve, em que o peso do
equipamento NYU-Impactor caia sobre a medula de uma altura de 12,5 mm;
4 que foram submetidos a lesdo moderada, em que 0 peso caia sobre a
medula de uma altura de 25 mm; e 4 submetidos a lesédo grave, em que o

peso caia de uma altura de 50 mm sobre a medula.

4.4. Lesdo medular padronizada

4.4.1. Procedimento anestésico

Utilizou-se pentobarbital intraperitoneal na dose de 65 mg/kg. Esta
dose de pentobarbital tem seu efeito apds cinco minutos da aplicacdo e

mantém o rato anestesiado por aproximadamente duas horas.

4.4.2. Laminectomia

Cada rato foi submetido a laminectomia para a exposicdo da medula

com o auxilio de um microscopio cirdrgico. Em seguida, foi posicionado no
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equipamento computadorizado para impacto por queda de peso para o
procedimento da contusdo medular.

Realizaram-se laminectomias conforme a técnica cirurgica estabelecida
por Rodrigues™® e por Molina (Figura 1).%°

Procedeu-se a tricotomia no local da incisdo no dorso de cada rato.
Realizou-se uma incisdo na pele, de aproximadamente cinco centimetros,
na linha média dorsal para expor a coluna vertebral de TVIII a TXII.
Afastaram-se 0s musculos inseridos nos processos espinhosos e nas
laminas de TX a TXI. Identificou-se a ultima costela, correspondente a TXII,
e palparam-se 0s processos espinhosos de TVIII e TXIl, para sua
identificacdo. Utilizou-se um coagulador bipolar para a hemostasia, quando
necessario. Removeu-se a metade distal do processo espinhoso de TIX e 0
processo espinhoso e as laminas de TX com um sacabocados. Realizou-se
a laminectomia com a dimensao necessaria para obter uma margem de

seguranca e acomodar adequadamente a extremidade da haste do

equipamento computadorizado de impacto.

- %

Figura 1 - Via de acesso para a laminectomia nos processos espinhosos
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4.4.3. Contusao medular

Para a producdo e o monitoramento da contusdo medular, utilizou-se o
equipamento computadorizado de impacto por queda de peso (Figura 2)
desenvolvido pela Universidade de Nova York (NYU Weight-Drop Impactor)
e seguiram-se o0s procedimentos e cuidados indicados no Manual do

Impactor:®?

Figura 2 - Posicionamento do rato no equipamento computadorizado de

impacto por queda de peso NYU-Impactor para a producdo da

lesdo medular.
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Posicionou-se o rato no equipamento computadorizado de impacto por
queda de peso NYU Weight-Drop Impactor. Os processos espinhosos de TVIII
e TXI foram fixados com presilhas e acomodou-se 0 rato sobre uma esponja;

Ajustou-se a haste do equipamento na posicdo zero (inicial), e
prendeu-se a garra de base na margem da ferida cirargica;

Centralizou-se a extremidade da haste do equipamento entre TIX e TX,
ajustada para obter um impacto direto com a medula. Este contato foi
confirmado por sinais sonoro e luminoso emitidos pelo equipamento;

Elevou-se a haste, conforme a intensidade de contusdo estabelecida,
para 12,5 mm (leséo leve, identificada nos registros de dados com cor verde),
25 mm (lesdo moderada cor azul) ou 50 mm (leséo intensa cor preta) de altura;

Liberou-se a haste do equipamento para contundir a medula;

Colocou-se o rato em uma superficie aquecida e inspecionou-se 0 sitio
de contuséo. Procedeu-se a hemostasia de qualguer sangramento presente.
A ferida cirdrgica foi suturada por planos com fio de poliamida

monofilamentar 3.0.

4.5. Manutencéo dos animais

O rato foi transferido para uma camara com temperatura controlada (25
°C). Os animais foram acondicionados em gaiolas plasticas forradas de 60 x
40 cm. Colocou-se, no maximo, cinco ratos em cada gaiola, sob condi¢cbes

adequadas de higiene, de alimentacdo e de hidratacdo. Os animais foram
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mantidos numa mesma gaiola durante o experimento para melhor
familiarizacao e reducéo da agressividade e das mutilagdes entre eles.

A bexiga foi esvaziada duas vezes ao dia, por compressdo vesical
manual, 6 e 24 horas apos a lesdo e diariamente quando necessario até o
momento da eutanasia. Verificou-se a coloragcéo e o odor da urina.

Controlou-se a temperatura ambiente, e mantiveram-se as gaiolas
forradas para prevenir Ulceras de pressdo.'®® Verificou-se a ocorréncia de

feridas provocadas por autofagia.

4.5.1. Antibioticoterapia pds-operatéria

A fim de reduzir a taxa de infeccdo das vias urinarias e da ferida
operatoria, instituiu-se a dose de 25 mg/kg de cefalotina subcutédnea apdés o
procedimento anestésico.

Realizou-se, periodicamente, a higienizacdo da gaiola e a troca da

maravalha.

Alessandra Eira lague Sleiman Molina



32
Métodos

4.6. Filmagem da avaliacdo locomotora

A filmagem da motricidade de cada rato foi realizada por trés cameras
digitais, simultaneamente, no 28° dia apos lesdo medular.

Uma caixa em vidro transparente (80 x 80 x 30 cm) com fundo e
paredes laterais forradas com material em cor azul marinho foi
confeccionada para proporcionar alto contraste com a cor branca dos ratos
durante a filmagem. As trés cameras digitais foram colocadas em posicdes
diferentes, com filmagens simultdneas da motricidade dos 12 ratos, a fim de
nao perder detalhes de sua movimentacdo, sendo capturadas imagens por
um periodo de 4 minutos para cada camera. As imagens dos animais
parados foram excluidas da edicao final, que consistiu num video com
duracdo de 4 minutos para a observacdo da movimentacdo dos ratos,
filmados aos pares. As duplas de ratos apresentavam a mesma intensidade

de lesdo (leve ou moderada ou grave, Figura 3).
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Figura 3 - Caixa confeccionada em vidro transparente (80 x 80 x 30 cm) e

posicionamento das cameras.

4.7. Eutanasia

Os animais foram submetidos a eutanasia no 29° dia apds a leséo,
injetando-se uma dose téxica para o animal de 140 mg/kg de pentobarbital
intraperitoneal de acordo com as regras e regulamentacdes da CAPPesq

do HC-FMUSP.
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4.8. Analise das filmagens pelos pesquisadores atra  vés da escala BBB,

de maneira livre, dirigida e automatizada

Convocamos oito pesquisadores do laboratério da FMUSP para este
estudo. Os dois chefes do laboratério, com 15 anos de experiéncia e
publicacdes na aplicacdo da escala, foram considerados o padrdo ouro na
avaliacdo. Os pesquisadores mais experientes avaliaram por quatro minutos
as filmagens ja editadas, e de comum acordo emitiram uma Unica nota para
cada rato, tendo como base o lado de maior déficit motor, ou seja, o de
menor nota, servindo seus resultados como padrdao ouro (Anexo 2). Foram
atribuidos valores de 0 a 21 conforme a escala BBB.

Os demais seis pesquisadores receberam as mesmas filmagens dos
ratos com o objetivo de aplicar a escala BBB em 3 tempos distintos, com 15
dias de intervalo entre elas, incluindo uma aplicacdo da escala de maneira
livre, uma aplicacdo da escala de maneira dirigida e uma aplicacdo da
escala de maneira automatizada. A ordem no modo da aplicacdo da escala
foi sorteada. O sorteio foi realizado através de envelopes fechados contendo
pastas com imagens sobre o modo de avaliacédo e sobre a BBB da seguinte
forma: orientacbes em papel tamanho A4 sobre os trés modos de avaliacao:
avaliacao “livre” (AL), “dirigida” (AD) ou “automatizada” (AA), Anexo 3, 4 ou
5, DVDs contendo imagens explicativas de cada seguimento da BBB de 0 a

21 e DVDs com imagens dos 12 ratos codificados por nUmeros ou cores. A
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ordem na analise da filmagem dos ratos e a sequéncia observada de ratos
foi variada para evitar a memorizacao dos pesquisadores.

O modo AL baseou-se na livre classificacdo da motricidade detectada
no rato com graduacao de 0 a 21, de acordo com a intensidade da leséo
apresentada no Anexo 3. O modo AD consistiu em 14 perguntas sequenciais
sobre a normalidade dos segmentos selecionados, baseadas segundo os
critérios da BBB. Neste modo de avaliacdo, o pesquisador é solicitado a
primeiro observar a imagem, em seguida analisar cada uma das 14
questdes, em sequéncia de 1 a 14, para posteriormente responder sobre a
normalidade ou ndo de cada segmento corpéreo(Anexo 8 ao Anexo 79), e
no final emitir a nota para cada lado do rato, elegendo a menor nota, ou a de
maior déficit motor, como o escore da BBB (Anexo 6). JA& o0 modo AA
baseou-se em um programa de computador que contém 14 perguntas
sequenciais organizadas em macros. Ao serem respondidas em ordem de O
a 14 para ambos os lados do rato, automaticamente o programa emitiu uma

nota de 0 a 21 (Anexo 7).
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5. ANALISE ESTATISTICA

Para comparar avaliadores e métodos, foi utilizada a andlise de
variancia (ANOVA) para medidas repetidas com transformacao por postos.

Para comparar métodos em relacéo ao padrao ouro, foi utilizado o teste
paramétrico t de Student pareado, e, quando as suposi¢cdes do teste néo
foram satisfeitas, utilizou se o teste ndo paramétrico de Wilcoxon pareado.

Para a checagem da normalidade das distribui¢cdes, foram realizados
os testes de Kolmogorov-Smirnov e Shapiro-Wilk e, para analise de
variancia, foi utilizado o teste ANOVA.%>%°

O programa estatistico adotado foi o Statistical Package for Social
Sciences (SPSS) versédo 15.0 para Windows.

Utilizaram-se alguns gréficos tipo boxplot que contém informacdes
descritivas por apresentarem dados ndo parameétricos, sendo este o grafico
indicado nesta situacao, pois serve para uma comparacao visual entre dois
OU mais grupos ou para se comparar a variabilidade entre eles, além de
confrontar dados quando h& valores muito altos ou muito baixos.®’

Foi utilizado um nivel de significancia de 5% (p < 0,05).
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6. RESULTADOS

ApoOs a avaliacdo dos videos dos 12 ratos pelos dois pesquisadores
padrdo ouro, verificou-se que o rato numero 13 apresentou diferenca entre
os lados maior que trés pontos. De acordo com os critérios de inclusdo e
exclusdo neste estudo, baseados nas orientacdes internacionais da Ohio
State University OSU, %8 este rato foi desconsiderado da analise estatistica.

A amostra constou, portanto, de um total de 11 ratos, que foram
analisados pelos dois pesquisadores padrdo ouro e depois por 6
pesquisadores (P1, P2, P3, P4, P5 e P6) que os avaliaram por 3 métodos,
originando um total de 198 avaliacdes.

Na Tabela 1, com os dados de menor valor para o padrdo ouro, 0
minimo valor encontrado foi 0 e maximo valor foi 13, sendo a mediana
calculada com o valor igual a 1. O rato 13 codificado em cor verde né&o

participou das analises estatisticas.
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Tabela 1 - Valores utilizados como padrdo ouro na andlise realizada pelos
dois pesquisadores mais experientes para os 11 ratos avaliados,

de acordo com o lado esquerdo (E) e direito (D)

Rato preto
E D Menor valor
Les&o grave
11 0 1 0
12 4 4 4
14 1 1 1
15 0 1 0
Rato azul
E D Menor valor
Lesdo moderada
3 0 1 0
4 0 1 0
5 4 1 1
6 1 1 1
Rato verde
. E D Menor valor
Lesao suave
12 4 1 1
15 11 10 10
16 13 13 13

De acordo com os resultados da Tabela 2, ndo existe diferenga
significativa entre 0 método automatizado e o padrao ouro para os avaliadores

de 1 a 6, pois em todas as comparacdes, o valor de p foi maior que 0,05.
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Tabela 2 - Comparacgéo entre o resultado obtido pelo método automatizado

e 0 padréo ouro

Automatizado Padréo ouro p-valor*
Avaliador 1
Média (DP) 2,09 (3,3) 2,82 (4,49)
Mediana 1 1 0,7335
Minimo — Maximo 0-9 0-13
Total 11 11
Avaliador 2
Média (DP) 2 (3,35) 2,82 (4,49)
Mediana 1 1 0,5580
Minimo — Méximo 0-12 0-13
Total 11 11
Avaliador 3
Média (DP) 4 (4,47) 2,82 (4,49)
Mediana 1 1 0,0760
Minimo — Maximo 1-13 0-13
Total 11 11
Avaliador 4
Média (DP) 2,18 (3,87) 2,82 (4,49)
Mediana 1 1 0,4911
Minimo — Méximo 0-13 0-13
Total 11 11
Avaliador 5
Média (DP) 2,18 (2,79) 2,82 (4,49)
Mediana 1 1 0,6845
Minimo — Maximo 0-10 0-13
Total 11 11
Avaliador 6
Média (DP) 4,36 (4,39) 2,82 (4,49)
Mediana 3 1 0,1583
Minimo — Méximo 0-13 0-13
Total 11 11

*Teste de Wilcoxon
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Na Tabela 3, a comparacdo entre o0s resultados obtidos pelos

pesquisadores por meio do método dirigido e o valor do padrdo ouro,

considerando o menor valor entre lados direito (D) e esquerdo (E), ha

diferenca significativa entre o método dirigido e o padrédo ouro apenas para o

avaliador 6 (p = 0,0145).

Tabela 3 - Comparacao entre os resultados obtidos pelo método dirigido e o

valor padréo ouro

Dirigido Padréo ouro p-valor
Avaliador 1
Média (DP) 2,91 (4,32) 2,82 (4,49)
Mediana 1 1 0,4784*
Minimo — Maximo 0-12 0-13
Total 11 11
Avaliador 2
Média (DP) 2,18 (3,95) 2,82 (4,49)
Mediana 1 1 0,9416*
Minimo — Méximo 0-14 0-13
Total 11 11
Avaliador 3
Média (DP) 5 (4,65) 2,82 (4,49)
Mediana 5 1 0,0836*
Minimo — Maximo 1-15 0-13
Total 11 11
Avaliador 4
Média (DP) 3,09 (4,99) 2,82 (4,49)
Mediana 1 1 0,3441*
Minimo — Méximo 0-17 0-13
Total 11 11
(continua)
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(continuacao)

Avaliador 5
Média (DP) 2,91 (3,21) 2,82 (4,49)
Mediana 2 1 0,9163*
Minimo — Méximo 0-10 0-13
Total 11 11
Avaliador 6
Média (DP) 5,73 (5,27) 2,82 (4,49)
Mediana 3 1 0,0145'
Minimo — Maximo 0-14 0-13
Total 11 11

*Teste de Wilcoxon; 'Teste t pareado

De acordo com a Tabela 4, a comparacéo entre os resultados obtidos
pelo método livre e o valor do padrdo ouro, considerando o menor valor

entre lados D e E, ha diferenca significativa para os avaliadores 4 (p =

0,0368) e 6 (p = 0,0115).
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Tabela 4 - Comparacdo entre os resultados obtidos pelo método livre e 0

valor padrao ouro

Livre Padrao ouro p-valor
Avaliador 1
Média (DP) 2,45 (3,75) 2,82 (4,49)
Mediana 1 1 0,3653*
Minimo - Maximo 0-12 0-13
Total 11 11
Avaliador 2
Média (DP) 2 (2,79) 2,82 (4,49)
Mediana 1 1 0,3428*
Minimo - Maximo 0-10 0-13
Total 11 11
Avaliador 3
Média (DP) 4,27 (4,03) 2,82 (4,49)
Mediana 1 1 0,1361*
Minimo - Maximo 1-11 0-13
Total 11 11
Avaliador 4
Média (DP) 4,55 (5,09) 2,82 (4,49)
Mediana 2 1 0,0368*
Minimo - Maximo 0-17 0-13
Total 11 11
Avaliador 5
Média (DP) 2 (3,38) 2,82 (4,49)
Mediana 1 1 0,5961*
Minimo - Maximo 0-12 0-13
Total 11 11
Avaliador 6
Média (DP) 5,64 (5,16) 2,82 (4,49)
Mediana 3 1 0,0115'
Minimo - Maximo 0-14 0-13
Total 11 11

*Teste de Wilcoxon; 'Teste t pareado
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Através do gréfico do tipo boxplot apresentado na Figura 4, visualiza-se
a discrepancia de notas aplicadas pelo avaliador 4 em relacdo ao padréao
ouro, quando este a aplica de modo livre, e a discrepancia de notas
aplicadas pelo avaliador 6 em relacdo ao padrdo ouro, quando este o faz de

modo livre e dirigido.

LR 12,00 o

10,004 @ 2,00

5,00 =} 4004

: :

T T T T T T
Automatizada Dirigida Livre Padrio-oura Automatizada Dirigida Livre Padrio-oura

Método Método

Menor valor - Avaliador 4
Menor valor - Avaliador 6

Figura 4 - Boxplot mostrando o menor valor entre lados direito e esquerdo
conforme os trés métodos estudados em comparacdo com O

valor padrao ouro para os avaliadores 4 e 6.

De acordo com os resultados da Tabela 5, ndo existe diferenca
significativa entre os métodos automatizado, dirigido e livre quando
comparados com o padrao ouro para a média dos avaliadores 1 a 6, pois em

todas as comparacgdes, o valor de p foi maior que 0,05.
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Tabela 5 - Comparacgédo entre os resultados obtidos pelos trés métodos e o

padrdo ouro: média dos avaliadores

Média dos Avaliadores Automatizado Padréo ouro p-valor
Média (DP) 2,8 (2,88) 2,82 (4,49)
Mediana 15 1 0,5147*
Minimo — Maximo 0,5-9,83 0-13
Total 11 11

Média dos Avaliadores Dirigido Padréo ouro p-valor
Média (DP) 3,64 (3,42) 2,82 (4,49)
Mediana 2 1 0,0856*
Minimo — Maximo 0,33-10 0-13
Total 11 11

Média dos Avaliadores Livre Padréo ouro p-valor
Média (DP) 3,48 (3,34) 2,82 (4,49)
Mediana 1,67 1 0,2132*
Minimo — Maximo 0,5-10,83 0-13
Total 11 11

*Teste de Wilcoxon

A interpretacdo dos resultados da Tabela 6 demonstra que ndo houve
diferenca significativa entre avaliadores e métodos quando os avaliadores sdo
comparados entre si, por meio da analise de variancia (ANOVA) para medidas
repetidas com transformacéo por postos. Tal analise mostrou que, quando 0s
avaliadores sdo comparados entre si, independentemente do método utilizado,
ou seja, comparacdo interavaliadores, observou-se que estes avaliam da
mesma maneira (p = 0,0926). Quando os métodos sdo comparados entre si,
independentemente do avaliador que os comparou, observa-se que estes séo
equivalentes (p = 0,1712). Quando os avaliadores e métodos sdo comparados
simultaneamente, ou seja, os avaliadores sdo comparados de acordo com o

método utilizado, observa-se ndo haver diferencga significativa intra-avaliador e
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método (p = 0,4876). Concluimos que, na comparacao entre avaliadores e

métodos, ndo houve diferenca significativa interavaliadores e intraavaliadores.

Tabela 6 - Comparacdo entre avaliadores e métodos - menor valor entre

lados direito (D) e esquerdo (E)

Menor valor Método
Automatizado Dirigido Livre

Avaliador 1

Média (DP) 2,09 (3,3) 2,91 (4,32) 2,45 (3,75)

Mediana 1 1 1

Minimo - Maximo 0-9 0-12 0-12

Total 11 11 11
Avaliador 2

Média (DP) 2 (3,35) 2,18 (3,95) 2 (2,79)

Mediana 1 1 1

Minimo - Maximo 0-12 0-14 0-10

Total 11 11 11
Avaliador 3

Média (DP) 4 (4,47) 5 (4,65) 4,27 (4,03)

Mediana 1 5 1

Minimo - Maximo 1-13 1-15 1-11

Total 11 11 11
Avaliador 4

Média (DP) 2,18 (3,87) 3,09 (4,99) 4,55 (5,09)

Mediana 1 1 2

Minimo - Maximo 0-13 0-17 0-17

Total 11 11 11
Avaliador 5

Média (DP) 2,18 (2,79) 2,91 (3,21) 2 (3,38)

Mediana 1 2 1

Minimo - Maximo 0-10 0-10 0-12

Total 11 11 11

(continua)
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(continuacao)

Avaliador 6
Média (DP) 4,36 (4,39) 5,73 (5,27) 5,64 (5,16)
Mediana 3 3 3
Minimo - Maximo 0-13 0-14 0-14
Total 11 11 11

DP = desvio padréo

Os resultados das Tabelas 3 e 4 demonstram que, nas comparacgdes
entre método livre e padrdo ouro e método dirigido e padrdo ouro, 0s
avaliadores 4 e 6 ndo se mostraram similares ao padrdao ouro. O Unico
método que obteve resultados similares ao padrdo ouro para todos os
avaliadores de 1 a 6 foi o automatizado. As Tabelas 7 a 9 trazem os dados

da AL, AD e AA em pormenores para 0s seis pesquisadores.
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Tabela 7 - Notas da avaliacéo livre (AL) para seis pesquisadores

P1 P2 P3 P4 P5 P6

Rato preto E D E D E D E D E D E D

11 o 0 O 1 5 5 0 1 0 0 0 ©
12 7 7 1 6 9 9 8 7 2 1 10 1
14 2 2 2 1 1 1 2 2 1 1 6 6
15 o 1 o 1 1 1 2 1 o0 0 1 1
E D E D E D E D E D E D
3 i 1 1 1 1 1 2 2 3 1 2 2
4 2 2 2 3 1 1 2 1 4 2 2 2
5 7 2 5 1 9 1 9 3 4 2 13 1
6 i1 o 1 1 1 1 1 1 1 2 3 3

Rato verde E D E D E D E D E D E D

12 9 o 122 2 10 7 11 8 11 1 12 11
13 8 4 5 5 6 6 10 6 11 2 4 2

15 12 12 7 3 9 9 12 8 5 1 13 12
16 8 1 12 10 11 11 17 17 13 12 14 15

P = pesquisador; E = lado esquerdo; D = lado direito
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Tabela 8 - Notas da avaliacdo dirigida (AD) para seis pesquisadores

P1 P2 P3 P4 P5 P6

Rato preto E D E D E D E D E D E D

11 o o0 1 1 1 1 1 0 o0 0 o0 o©
12 7 7 1 5 8 8 8 7 4 4 10 11
14 2 2 1 1 1 1 2 1 1 2 6 6
15 o 2 1 1 1 1 1 0 1 1 1 1
E D E D E D E D E D E D
3 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2
4 o 0 1 3 5 5 2 2 2 2 2 2
5 8 0 5 1 6 6 7 1 1 8 13 1
6 o o 1 o0 1 1 1 1 1 1 3 3

Rato verde E D E D E D E D E D E D

12 9 9 13 1 10 10 11 2 8 8 12 12
13 7 1 8 3 11 11 7 1 8 8 4 2

15 12 12 12 2 15 15 17 17 8 2 13 12
16 8 1 14 19 ©6 6 11 2 10 10 14 15

P = pesquisador; E = lado esquerdo; D = lado direito
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Tabela 9 - Notas da avaliacdo automatizada (AA) para seis pesquisadores

P1 P2 P3 P4 P5 P6
E D E D E D E D E D E D
11 o o 1 1 1 1 1 1 O0 0 0 O
12 8 8 1 5 8 8 0 10 4 4 3 12
14 1 1 1 1 1 1 0 o0 1 2 6 6
15 o 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 2
E D E D E D E D E D E D
3 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2
4 o o 4 1 2 1 1 0 2 2 2 2
5 8 0 5 1 6 1 6 0 1 - 13 1
6 o o 1 o0 1 1 1 1 1 1 3 3
Ratoverde E D E D E D E D E D E D
12 9 9 12 1 6 6 11 1 6 1 12 12
13 8 1 7 3 12 12 2 1 6 1 2 4
15 2 3 8 2 13 13 5 13 6 1 13 5
16 8 1 12 19 10 10 13 13 10 12 16 13

P = pesquisador; E = lado esquerdo; D = lado direito

A Tabela 10, em que constam os valores emitidos pelos dois

pesquisadores mais experientes, é formada pelas notas de 12 ratos, sendo 4

ratos com lesdo leve e cor determidada como verde, 4 ratos com lesdo

moderada e cor determinada como azul e 4 ratos com lesdo grave e cor

determinada como preta. O rato verde numero 13 foi excluido da analise,

pois a diferenca entre os avaliadores foi maior que 3. Para as analises
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estatisticas e estruturacdo do programa de computador, foram adotados o

menor valor entre as patas traseiras ou a de maior déficit motor.

Tabela 10 - Notas dos 12 ratos atribuidas como padrao ouro

Rato preto
E D Menor valor
Les&o grave
11 0 1 0
12 4 4 4
14 1 1 1
15 0 1 0
Rato azul
E D Menor valor
Lesdo moderada
3 0 1 0
4 0 1 0
5 4 1 1
6 1 1 1
Rato verde
E D Menor valor
Lesédo grave
12 4 1 1
13 Excluido da analise
15 11 10 11
16 13 13 13
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7. DISCUSSAO

O desenvolvimento de pesquisas com reprodutibilidade, precisédo e
baixo custo leva a aceitacdo e difusdo de varios modelos
; +~ 19,24,53,69 F .
experimentais. A maioria desses estudos procura determinar a
fisiopatologia da lesdo medular, isto é, os efeitos das alteracdes anatbmicas
e patologicas na medula espinhal apos lesdo. No entanto, a falta de
padronizacdo dos mecanismos de contusdo e no uso de diferentes racas,
tamanhos e idades dos animais pode prejudicar as avaliacbes da
recuperacédo funcional e tornar dificil a comparacéo dos resultados entre os
avaliadores.”” Optamos, em nosso protocolo, pelo modelo de les&o
“MASCIS Impactor”, que utiliza a queda de peso em alturas padronizadas,
provocando contusdo da medula espinhal em ratos, em diferentes

. . 22 e ~ . ~

intensidades,”” apos a qual eles sdo avaliados na sua funcéo locomotora,

como descrito por Basso et al.?*?® Esta opcdo se deve a ampla utilizagéo

desse equipamento em laboratorios que estudam lesdo medular traumatica

e por sua comprovada capacidade de promover lesbes medulares
. , . ;o 21

padronizadas e comparaveis interlaboratorios.

2023 consiste em uma

A escala de Basso, Beattie e Bresnahan (BBB)
escala ordinal de avaliacdo da recuperacao funcional motora em ratos com
lesdo medular provocada por queda de peso. A técnica € baseada em

critérios observacionais e realizada em campo aberto por um periodo de

quatro minutos, com atribuicdes de pontos sequénciais de 0 a 21 conforme
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as qualidades e recuperacdes das funcdes motoras. Isso facilita a deteccéo
de pequenas alteracdes no processo de recuperacao apos a lesdo medular.
Apesar de amplamente utilizada, alguns autores referem que os critérios
para a determinacdo da capacidade locomotora variam consideravelmente
dentro da propria escala e recomendam testes diferentes para estudos com
os ratos de baixa motricidade, com pontuacéo entre O e 12 da escala BBB,
assim como na faixa alta da escala em que se encontram os ratos com uma
pontuacdo de 13, ou acima, da escala BBB.?* Alguns autores propdem a
utilizacdo de meétodos combinados para melhorar a sensibilidade em sua
utilizagéo.?®

No modelo utilizado na BBB original, utilizaram-se ratos Sprage-Dawley.
Contudo, pela dificuldade de encontrar esta linhagem em laboratorios
brasileiros e por ndo haver uma padronizacdo universal da linhagem animal
mais adequada, escolhemos o rato da espécie Wistar como modelo
experimental, pela facilidade de padronizacéo, pela uniformizacdo da amostra,
pela maior disponibilidade em laboratérios brasileiros e por observar que a
medula espinhal do rato possui vascularizacdo semelhante a vascularizacdo da
medula espinhal deste e do ser humano. Seguimos, portanto, o modelo
adotado pelo Centro de Bioterismo da FMUSP e no Laboratério LETRAN do
IOT e aceito pelo MASCIS.

Baseando-se nos estudos apresentados por Basso,?>** Rodrigues,®
Scheff et al.,>® Tebet,”* Galvdo® e Molina,® foi feita a escolha do 282 dia do
pos-operatorio para avaliar os ratos pela escala BBB. Isso se explica por ser

este 0 periodo de maior variacdo entre a maxima e a minima notas (nove
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pontos)®® e por alcancarem escores acima de 6 os ratos com lesdes leves e
moderadas, o que possibilita a andlise da escala BBB em praticamente todos
os niveis de 0 a 21.

A escala BBB € o método de avaliagcdo da recuperacao funcional mais
utilizado pela sua simplicidade, facilidade de aplicacdo e praticidade.®* Além

| 21,23

disso, Basso et a mostram que a experiéncia dos pesquisadores

interfere nas avaliacdes®*?®

e apresentam a escala que demonstra ser de
aplicacdo, sensibilidade e reprodutibilidade superiores a da escala de
Tarlov’® e Tarlov e Klinger.® Concluem que a escala é sensivel para avaliar a
recuperacéo da funcdo locomotora em ratos com lesdo medular contusa.?®**
Porém, sua utilizacdo e sua comparacdo interavaliador apresentam
limitacbes e mostram que a experiéncia e o treinamento implicam em maior
consisténcia na analise.

Metz et al** e Scheff et al.>® identificam, ao longo da BBB,
comportamentos e caracteristicas diferentes, além de controvérsias quanto a
melhor metodologia estatistica a ser utilizada. As pontuacdes obtidas na
faixa superior ou inferior da escala apresentam caracteristicas distintas e

ndo  possibilitam comparacdes  precisas.'®?*°3

Por  apresentar
descontinuidades importantes, torna-se dificil a interpretacdo e pontuacéao da
escala BBB, e observa-se que ha a necessidade de treinamento especifico,
com profissionais especializados e detalhado estudo estatistico.>

Enquanto ndo se dispdem de métodos de avaliacdo direta, objetiva,

precisa e adotados como norma mundial, otimizam-se o0s métodos

disponiveis e atualmente aceitos.***"*® As dificuldades na aplicagédo de
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notas serviram de inspiragcdo para desenvolvermos um programa de
computador para auxiliar a reduzir as discrepancias na avaliacdo de um
mesmo rato por diferentes observadores e tentar aproximar a avaliacado de
um pesquisador de pouca experiéncia no uso da escala com a de
pesquisadores experientes na sua aplicagdo. Com o objetivo de simular
situacdes habituais de analise, foram estabelecidos trés modos de avaliacao
(livre, dirigido e automatizado) que foram comparados entre si e com uma
nota padronizada aqui referida como padréo ouro.

Foram convidados oito pesquisadores acostumados a utilizacdo da BBB.
Dois desses pesquisadores da FMUSP, com 15 anos de manuseio da escala,
com a funcdo de emitir as notas que, em comum acordo, serviram Como
padrdo ouro. Os demais seis pesquisadores, para dar maior consisténcia nas
analises, foram escolhidos por estarem habituados e treinados no uso da

escala BBB,?*%

e emitiram as notas dos 11 ratos apos realizar a observacao
das imagens, através do modo livre, dirigido e automatizado. Uma das
dificuldades apresentadas neste trabalho foi a de encontrar um grande
namero de pesquisadores treinados e habituados com a utilizacdo da BBB:
Por esta razdo, foram convidados apenas pesquisadores treinados para
utilizar a escala visto que a experiéncia implica em maior consisténcia nas
analises.

Utilizamos um grupo experimental constituido por 12 animais por ser
este 0 numero de animais empregado nos principais trabalhos de Basso et

al.?»?*.0s 12 ratos observados sofreram trés intensidades de lesdo (leve,

moderada e grave), para posteriormente serem funcionalmente avaliados e
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classificados, nos escores de 0 a 21. O numero de ratos (12) utilizados foi
ligeiramente superior ao do trabalho proposto por Basso et al.?* Para facilitar
a filmagem dos animais, optou-se por disp6-los aos pares, o que diminui a
agressividade entre eles.

Para a emisséo das notas e a estruturacédo do programa de computador,
adotou-se como critério o uso da nota de menor valor entre as patas traseiras
ou de maior déficit motor entre o lado direito e esquerdo, segundo as
instrucdes da Ohio State University (OSU).?® Considerou-se a diferenca
superior a trés pontos entre o lado direito e esquerdo dos ratos como fator de
exclusdo para as andlises do padréo ouro. Para alguns pesquisadores, nas
trés avaliagbes, houve uma discrepancia de notas entre os lados das patas,
aumentando a variacdo entre a maxima e minima notas. A fim de minimizar
esta variacao, foi realizada a analise de variancia (ANOVA).

Tarlov e Klinger® ja constataram a dificuldade em conseguir resultados
satisfatorios e padronizados em animais de pequeno porte por haver a
necessidade, nesses estudos, de um grande numero de animais, 0 que
acarreta pressdes das sociedades protetoras dos animais,”> de custos
elevados, limitacbes técnicas nas respostas fisiologicas que interferem
negativamente na obtencao de resultados seguros e reprodutiveis.>

O programa de computador utilizado na analise automatizada foi
desenvolvido para a aplicacdo da escala BBB e para servir como um sistema
conhecido como especialista,’* assim como utilizado na eletrocardiografia
pediatrica por Molina® e na psiquiatria por Carvalho et al.®® Segundo

Feigenbaum e McCorduck,”® sistemas especialistas (SE) sdo programas
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inteligentes que usam o conhecimento e procedimentos de inferéncias para
resolver problemas que exigem muita pericia humana. Assim, o SE € um
programa computacional que tem embutido o conhecimento e a capacidade
para fazé-lo funcionar como um especialista humano. Vale considerar que
um especialista é aquele que, por seu treinamento e experiéncia, € capaz de
fazer deducées mais precisas e com maior eficiéncia em suas acées.’

As vantagens esperadas na utilizacdo de um SE sdo aumento da
qualidade e precisdo no servico avaliado, auxilio em especialidades
escassas, menor tempo de resposta, integracdo da opinido de diversos
especialistas para um banco de dados, uso educacional e treinamento de
novatos, uso remoto com melhora na capacidade de solucionar problemas
onde o especialista ndo esteja disponivel — lembrando sempre que o SE
ndo dispensa o conhecimento profissional.”® Um exemplo de programa de
computador utilizado na area da saude ¢ o MODIS, um sistema construido
utilizando-se de redes semanticas, na Universidade de Stanford (USA),
usado para auxilio aos meédicos na realizacdo do diagnodstico de varias
formas de hipertensao arterial.

Os sistemas computadorizados tém sido reconhecidos como
importante recurso para apoiar a maioria das atividades da saude, como
auxilio técnico, gerencial e especialmente aquelas atividades que dependem
de informacao atualizada. Os sistemas de informacdo em saude que utilizam
computadores tém claramente demonstrado que avangos podem ser obtidos

77,78

de forma eficiente, se for utilizado um desenho apropriado para o

sistema, estabelecida uma adequada coleta de dados e processamento das
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informacdes e, principalmente, se for implantado utilizando padrdes
aprovados em modelos previamente testados.

Os padrdes tém sido criados para fazer algo funcionar de maneira mais
facil e econdmica.”® Assim, um padrdo pode ser definido de varios modos,
mas essencialmente compreende um conjunto de regras e definicbes que
especificam como conduzir um processo ou desenvolver um produto. Sabe-se
que sistemas interpretativos padronizados e computadorizados ja foram
utiizados em outras areas meédicas, como na eletrocardiografia pediatrica,
reduzindo em 45% das falhas interpretativas no eletrocardiograma (ECG) de
criancas por Molina,*® e por Yamasita et al.”® quando utilizam um software ou
programa computadorizado que avalia a recuperacdo de lesbes nervosas
periféricas dos nervos isquiatico, fibular e tibial.

O padrdo e as orientacbes da Ohio State University e do MASCIS,
para utilizacdo da escala BBB, servem de modelo ao programa de
computador desenvolvido para este projeto. Para o desenvolvimento desse
SE, contou-se com a colaboracéo da “engenharia de conhecimento”. Neste
processo, estdo envolvidos o engenheiro de conhecimento ou o
programador de conhecimento, que sdo especialistas da area na qual o
sistema enquadra a equipe de programacao necessaria. A principal funcéo
do programador de conhecimento € extrair do especialista o0s
procedimentos e as regras que utiliza para solucionar problemas. De posse
deste material, constroi a base de conhecimentos que resultara em um SE
capaz de auxiliar a resolver problemas, da mesma forma como faz o

especialista humano que forneceu o conhecimento. Em nosso estudo,
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participou da estruturacdo do SE um programador de conhecimento
médico, acostumado com o uso da escala BBB em pesquisas anteriores.?
O SE utilizado neste trabalho, apds sua finalizacdo, foi analisado pelo
Departamento de Informatica Médica do Instituto do Coragdo (Incor)
conforme trabalhos anteriormente realizado por Molina.*

Os pesquisadores, todos treinados para utilizar a BBB, nao
apresentaram diferenca significativa entre suas respostas quando
comparadas apenas as notas aplicadas pelos seis pesquisadores. Porém,
quando comparados com o padrédo ouro, observou-se significativa diferenca
no pesquisador 4, no modo livre e no 6, nos modos livre e dirigido.

Quando os pesquisadores aplicaram a escala BBB de modo
automatizado, ou seja, utilizando o programa de computador como auxilio na
emissdo das notas, e estas notas foram comparadas as do padrdo ouro,
nenhum dos seis pesquisadores apresentou diferenca. Interpretamos que a
aplicacao da escala pelo modo automatizado, em que a analise é realizada
de forma sequencial, seguindo as etapas do programa de computador,
permitiu que os resultados fossem similares ao padrdo ouro, ou seja, um
pesquisador treinado no uso da BBB, mas com menos experiéncia que um
especialista pode atribuir notas semelhantes a pesquisadores mais
experientes para um mesmo rato com lesdo medular. A eliminacdo das
discrepancias em relacdo ao padréo ouro, quando da utilizacdo do programa
de computador, auxilia na pontuacdo da escala BBB e abre a possibilidade
de seu emprego como ferramenta de auxilio a pesquisadores iniciantes ou

em treinamento, sem prescindir do conhecimento prévio dos itens analisados
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na escala BBB, para uma analise mais precisa da movimentacao do animal.
Quando levamos em consideracdo a comparacdo da média das notas dos
avaliadores aplicadas pelos diferentes modos (livre, dirigido e automatizado)
em relacdo ao padrdo ouro, ndo encontramos diferencas estatisticamente
significantes interavaliadores, entre os modos de avaliacdo em relacdo ao
padrao ouro.

O numero de oito pesquisadores treinados com a escala, apesar de
pequeno como citado, foi suficiente para gerar 198 andlises. Este numero se
deve ao fato de termos utilizado pesquisadores com treinamento minimo no
uso da BBB, evitando viés de interpretacao.

Julgamos que, depois deste trabalho inicial, com pesquisadores
treinados, possamos realizar um projeto multicéntrico, com uma amostra
maior de pesquisadores, com e sem treinamento, na aplicacdo da escala.
Isto avaliaria a utilidade deste programa de computador entre pesquisadores
treinados e abriria a possibilidade de ampliar a utilidade deste SE como
instrumento de treinamento também para pesquisadores sem treinamento

prévio com a escala.
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8. CONCLUSOES

O programa de computador desenvolvido para aplicacdo da escala
BBB em ratos Wistar com lesdo medular espinal experimental possibilitou
aos avaliadores a aplicacdo de notas sem diferenca estatistica em relacéo
as notas consideradas padrdo ouro.

Quando levamos em conta a média das notas dos avaliadores
aplicadas pelos diferentes modos (livre, dirigido e automatizado), n&o
encontramos diferencas estatisticamente significantes entre os modos de

avaliacdo em comparacao com o padrao ouro.
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9. ANEXOS

Anexo 1.

Quadro 1. Escala BBB de avaliacédo funcional de 21 pontos de Basso et a

|'19

Pontuacédo Definicbes operacionais de categorias e a  tributos

0() Nenhum movimento observavel do membro posterior.

10) Movimento discreto (limitado) de uma ou das duas articulacées,
geralmente, do quadril e/ou do joelho.

2() Movimento extenso de uma articulagéo ou
Movimento extenso de uma articulacéo e discreta de uma outra.

3() Movimento extenso de duas articulaces.

4() Movimento discreto de todas as trés articulacdes do membro posterior.

5() Movimento discreto de duas articulacbes e movimento extenso da
terceira.

6() Movimento extenso de duas articulagbes e movimento discreto da
terceira.

7() Movimento extenso das trés articulacdes do membro posterior

8() Pedalada sem suporte de peso ou apoio plantar da pata sem suporte
de peso.
Apoio plantar da pata com suporte de peso somente em fase de apoio

9() (i.e., quando estético) ou passada dorsal ocasional, frequente ou
consistente com suporte de peso e nenhuma passada plantar.

10 () Passo plantar com suporte de peso ocasional e nenhuma coordenacéo
dos membros anterior e posterior.

11() Passo plantar com suporte de peso frequente a consistente e nenhuma
coordenacdo dos membros anterior e posterior

12() Passo plantar com suporte de peso frequente a consistente e
coordenacéo ocasional dos membros anterior e posterior.

13() Passo plantar com suporte de peso frequente a consistente e
coordenacdo frequente dos membros anterior e posterior.
Passo plantar com suporte de peso consistente, coordenagao
consistente dos membros anterior e posterior e posi¢cdo predominante
da pata rodada (interna ou externamente) durante a locomoc¢éo, no

14 () instante do contato inicial com a superficie (piso), bem como antes de

liberar os dedos no final da fase de apoio ou passada plantar frequente,
coordenacao consistente dos membros anterior e posterior e passada
dorsal ocasional.
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(continua)

(continuacéo)

15()

16 ()

17 ()

18 ()

19()

20 ()

21 ()

Passada plantar consistente e coordenacao consistente dos membros
anterior e posterior e nenhuma liberacéo dos dedos ou liberacdo
ocasional durante o movimento do membro para frente, posicao
predominante da pata paralela ao corpo no instante do contato inicial.
Passada plantar consistente e coordenacdo dos membros anterior e
posterior durante a marcha e a liberacdo dos dedos ocorre
frequentemente durante o movimento do membro para frente, a
posicao predominante da pata € paralela ao corpo no instante do
contato inicial e rodada no instante da liberacéo.

Passada plantar consistente e coordenacdo dos membros anterior e
posterior durante a marcha e a liberacédo dos dedos ocorre
frequentemente durante o movimento do membro para frente, a
posicdo predominante da pata € paralela ao corpo nos instantes do
contato inicial e da liberacdo dos dedos.

Passada plantar consistente e coordenacdo dos membros anterior e
posterior durante a marcha e a liberacdo dos dedos ocorre
consistentemente durante o0 movimento do membro para frente, a
posi¢cdo predominante da pata € paralela ao corpo no instante do
contato inicial e rodada na liberacdo dos dedos.

Passada plantar consistente e coordenacdo dos membros anterior e
posterior durante a marcha e a liberacéo dos dedos ocorre
consistentemente durante o movimento do membro para frente; a
posicdo predominante da pata € paralela ao corpo nos instantes do
contato e da liberagdo dos dedos e apresenta a cauda para baixo parte
do tempo ou por todo o tempo.

Passada plantar consistente e coordenacdo dos membros anterior e
posterior durante a marcha e a liberacdo dos dedos ocorre
consistentemente durante o0 movimento do membro para frente; a
posicao predominante da pata € paralela ao corpo nos instantes do
contato e da liberagdo dos dedos e apresenta a cauda
consistentemente elevada e instabilidade do tronco.

Passada plantar consistente e marcha coordenada, liberacdo
consistente dos dedos, a posi¢do predominante da pata € paralela ao
corpo durante toda a fase de apoio, estabilidade consistente do tronco,
cauda consistentemente elevada.
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Definicdes

Discreta

Extensa

Pedalada

Sem suporte de peso

Com suporte de peso

Passada plantar

Passada dorsal

Coordenacéo dos
membros anterior e
posterior

Ocasional
Frequente
Consistente
Instabilidade do

tronco

Movimento parcial da articula¢éo, inferior & metade da amplitude
de movimento da articulacéo.

Movimento parcial da articulagéo, superior & metade da amplitude
de movimento da articulacao.

Movimento ritmico do membro posterior no qual suas trés
articulac@es estéo estendidas, em seguida completamente
flexionadas e novamente estendidas, o animal geralmente inclina-
se lateralmente, a superficie plantar da pata pode ou ndo tocar o
solo, nenhum suporte de peso corpéreo € evidente por toda a pata
posterior.

Nenhuma contracdo dos musculos extensores do membro
posterior durante pisada plantar da pata ou nenhuma elevacao da
coxa.

Contragdo dos musculos extensores do membro posterior durante
a pisada plantar da pata ou elevacdo da coxa.

A pata esta em contato plantar com suporte de peso, em seguida
ocorre o movimento do membro para a frente até ser restabelecido
0 contato plantar com suporte de peso.

O peso é suportado pela superficie dorsal da pata em qualquer
ponto do ciclo do passo.

Para todo passo do membro anterior ocorre um passo do membro

posterior e 0s membros posteriores se alternam.

Menos do que ou igual a metade das vezes, < 50%.

Mais do que a metade, mas nao sempre, 51- 94%.

Quase sempre ou sempre, 95 — 100%.

Lateralizacdo do peso que causa oscilacdo de um lado a outro ou

colapso parcial do tronco.
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Anexo 2. Padrao ouro

Rato preto
E D Menor valor
Leséo grave
11 0 1 0
12 4 4 4
14 1 1 1
15 0 1 0
Rato azul
E D Menor valor
Lesao moderada
3 0 1 0
4 0 1 0
5 4 1 1
6 1 1 1
Rato verde
E D Menor valor
Lesado grave
12 4 1 1
15 11 10 10
16 13 13 13
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Anexo 3. Orientacdes escala BBB avaliacéo livre (AL)

Segquir as orientacdes a sequir:

1. Assistir ao filme contendo as orientacdes sobre a escala BBB

2. Em sulfite A4 identificar o namero do animal, data, e cor e colocar o nome
do avaliador.

3. Serdo realizadas trés analises diferentes dos animais (avaliacdo livre,

dirigida e automatizada):

A. Avaliacao livre
Al- Assistir ao filme de orientagdes e preencher a ficha livremente, no final
da folha de avaliacdo classificar a escala de zero a 21 (0 a 21) conforme a

escala BBB no verso da folha de avaliacéo livre.

Encaminhar as folhas preenchidas para:
Av. Sao Paulo, 154
CEP: 08780-570

Socorro - Mogi das Cruzes (SP) - Brasil

Duvidas
Cel: (11) 7756-5905 ou (11) 4798-2522

Agradeco a colaboragao
Alessandra lague Molina (doutoranda ortopedia USP)

Prof. Alexandre Fogaca Cristante (orientador)
Prof. Dr. Tarcisio E. P. Barros Filho (co-orientador)
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Anexo 4. OrientagOes escala BBB avaliacdo dirigida (AD)

Segquir as orientacdes a sequir:

1. Assistir ao filme contendo as orienta¢gdes sobre a escala BBB

2. Em sulfite A4 identificar o nimero do animal, data, e cor e colocar o nome
do avaliador.

3. Serdo realizadas trés analises diferentes dos animais (avaliacao livre,

dirigida e automatizada):

A. Avaliacao dirigida
Al- Assistir ao filme de orientacdes e preencher a ficha de maneira
sequencial (primeiro analisar o item 1 em ordem numérica até o 14, no final

da folha de avaliacao)

Classificar a escala de zero a 21 (0 a 21 ) conforme a escala BBB no verso

da folha de avaliagéo.

Encaminhar as folhas preenchidas para:
Av. Sao Paulo, 154

CEP: 08780-570

Socorro - Mogi das Cruzes (SP) - Brasil

Duvidas
Cel: (11) 7756-5905 ou (11) 4798-2522

Agradeco a colaboracéao

Alessandra lague Molina (doutoranda-ortopedia USP)
Prof. Alexandre Fogaca Cristante (orientador)

Prof. Dr. Tarcisio E. P. Barros Filho (co-orientador)

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 5. Orientacdes escala BBB avaliacdo automatizada (AA)

Segquir as orientacdes a sequir:

1. Assistir ao filme contendo as orientagdes sobre a escala BBB

2. Em sulfite A4 identificar o nimero do animal, data, e cor e colocar o nome
do avaliador.

3. Serdo realizadas trés analises diferentes dos animais (avaliacao livre,

dirigida e automatizada):

A. Avaliacao automatizada
Al- Assistir ao filme de orientacdes e preencher a ficha de maneira
sequencial (primeiro analisar o item 1 em ordem numérica até o 14, no final

da folha de avaliacao)

Nao classificar a escala de zero a 21 (0 a 21 ) se necessario usar a escala

BBB no verso da folha.

Encaminhar as folhas preenchidas para:
Av. Sao Paulo, 154

CEP: 08780-570

Socorro - Mogi das Cruzes (SP) - Brasil

Duvidas
Cel: (11) 7756-5905 ou (11) 4798-2522

Agradeco a colaboracgéao

Alessandra lague Molina (doutoranda-ortopedia USP)
Prof. Alexandre Fogaca Cristante (orientador)

Prof. Dr. Tarcisio E. P. Barros Filho (co-orientador)

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 6. Avaliacdo dirigida. Seguir a sequéncia de 01 a 14 lado direito e

esquerdo e emitir a nota para o lado de menor valor.

Escrever a nota de 0 a 21 Lado esquerdo

1. Quadril

Responda abaixo

1.

Nenhum ()

Suave ()
Extenso ()

Movimentacdo do membro

posterior 2. Joelho

. Nenhum ()
Suave ()

Extenso ()

3. Tornozelo

. Nenhum ()

Suave ()
Extenso ()

4. Movimento circular ritmico como pedalar,
podendo ou nao tocar o solo, mas sem suporte de
peso (macro condicional ativada se trés

4.

Macro condicional ativada

articulagbes com movimento extenso) Sim (1) Néo (')
5. Apoio plantar 5.Sim ( ) Néo ()
6. Nenhum ()

6. Suporte de peso

Ocasional < 50% ( )
Frequente 51 a 94% ( )
Consistente 95 a 100% ( )

7. Passada (= pisada) dorsal

. Nenhum ()

Ocasional < 50% ( )
Frequente 51 a 94% ( )
Consistente 95 a 100% ( )

8. Passada plantar

. Nenhum ()

Ocasional < 50% ( )
Frequente 51 a 94% ( )
Consistente 95 a 100% ( )

9. Coordenacao da passada anterior com a
posterior

. Nenhum ()

Ocasional < 50% ( )
Frequente 51 a 94% ()
Consistente 95 a 100% ( )

10. Despreder dedos

12. Elevacgéo da pata

13. Rabo *para baixo: rabo toca o chdo durante as

passadas

Nome pesquisador

10. Nenhum ()

Ocasional < 50% ( )
Frequente 51 a 94% ( )
Consistente 95 a 100% ( )

11. Rotacéo interna ( )

Rotacdo externa ( )
Paralelo ( )

12. Rotacéo interna ( )

Rotacdo externa ( )
Paralelo ()

13. Abaixado o tempo ( )
Todo abaixado maior parte do tempo ( )

Elevado ()

Sim ( )Nao ()
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Anexo 7. Avaliagdo automatizada AA. Programa emite a nota.

Programa emite nota de 0 A 21 Lado esquerdo Responda abaixo

1. Nenhum () limpar( )
1. Quadril Suave ()
Extenso ()
2. Nenhum () limpar( )
2. Joelho Suave ()
Extenso ()
3. Nenhum () limpar( )
3. Tornozelo Suave ()
Extenso ()

Movimentacao do membro
posterior

4. Movimento circular ritmico como pedalar,

N 4. Macro condicional ativada
podendo ou nao tocar o solo, mas sem suporte de

peso (chro condicional ativada se trés articulacdes Sim () N&o () limpar ( )

com movimento extenso)

5. Apoio plantar 5.Sim ( )Nao () limpar ()
6. Nenhum () limpar ()

Ocasional <50% ( )
Frequente 51 a 94% ( )
Consistente 95 a 100% ()
7. Nenhum () limpar ()
Ocasional <50% ( )
Frequente 51 a 94% ( )
Consistente 95 a 100% ( )
8. Nenhum () limpar ()
Ocasional < 50% ( )
Frequente 51 a 94% ( )
Consistente 95 a 100% ( )
9. Nenhum () limpar ()
Ocasional < 50% ( )
Frequente 51 a 94% ( )
Consistente 95 a 100% ( )
10. Desprender dedos 10. Nenhum ( ) limpar ()
Ocasional: < 50% ( )
Frequente: 51 a 94% ( )
Consistente: 95 A 100% ()
11. Rotagéo interna ( ) limpar ()
Rotacédo externa ( )

6. Suporte de peso

7. Passada (= pisada) dorsal

8. Passada plantar

9. Coordenacéo da passada anterior com a posterior

Paralelo ( )
12. Elevagdo da pata 12. Rotacéo interna () limpar ()
Rotacéo externa ( )
Paralelo ()
13. Rabo: *para baixo: rabo toca o chdo durante as EEERAENETIRREloloRicls @M1l INE]
passadas Abaixado a maior parte do tempo ( )
Elevado ( )
Sim ( ) Ndo () limpar ()

Nome pesquisador

Alessandra Eira lague Sleiman Molina



70

Anexo 8.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

[£/mPAR)
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR | i |
SUPORTE DE PESO
PASSADA (=PISADA) DORSAL [ NennUMm |
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAQO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONT; NICIAL PARALELO
ELEVACAOC DA PATA PARALELO
RABQ *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | SIM
P1 rato 11 cor preto

() ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR L
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTAGAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passadas
instabitabilidade tronco SIM

P1 rato 11 cor preto
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Anexo 9.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O SIM
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR i
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAC DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
PPOSICAQ PATA COI AL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
instabitabilidade tronco | SIM
P1 rato 12 cor preto

S ADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
© MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO SIM
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR EMEE
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM _
POSICAO PATA CONTATO INICIA| ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA [ ROTACAOEXTERNA |
ABAIXADO O TEVPOTOD0 ]
instabitabilidade tronco | SIM

P1 rato 12 cor preto
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AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

[empar)
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO SUAVE
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR o
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR N?NHUM
COORDENACAQO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPRED NENHUM
POSICAO | I PARALELO
PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | SIM
P1 rato 14 cor preto
LIMPAR
ADO Q) RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO SUAVE
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR | il |
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NE_NHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA T | ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA [ ROTACAOEXTERNA |
RBAXADO O TEWPO TO00
instabitabilidade tronco | SIM

P1 rato 14 cor preto
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AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM
APOQIO PLANTAR phific
'SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM

; PARALELO
ELEVACAO DA PATA | PARALELO
ABAIXADO O TEVIO T0D0
instabitabilidade tronco 1 SIM
rato 15 cor preto
MPAR
() ADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR R
'SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
ELEVAGAD DA PATA [ oronme —
instabitabilidade tronco 1 SIM

P1 rato 15 cor preto
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Anexo 12.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

[Limpar)
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APQIO PLANTAR LR
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM ]
POSICAQ PATA CONT i PARALEL ]
ELEVACAO DA PATA PARALELO
R B N B S e e e e T P PR ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco SIM
P1 rato 3 cor azul

LIMPAR
ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR A
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL N?NHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAOQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
[POSICAO PATA CONTATO INICIAL | ROTAGAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA |
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco [ SIM

P1 rato 3 cor azul
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AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LIMPAR
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR —
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | SIM
P1 rato 3 cor azul

ADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR I
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAC PATA CONTATO INICI/ 0 ROTAGCAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTAGAO EXTERNA
RABO “para baixo: raba toca o chéo d as passada ABAIXADO O TEMPO TODO

instabitabilidade tronco
P1 rato 3 cor azul

SIM
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AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO Lo
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR EaL
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ] PARALELO

LEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chdo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco I SIM
P1 rato 4 cor azul
LIMPAR
) ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR TN
'SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUWM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO EXTERNA
ELEVACAQ DA PATA ROTACAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o cho durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco [ SIM

P1 rato 4 cor azul
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AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR | i |
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDCS NMM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL _ . PARALELO
ELEVACAO DA PATA [ PARALELO ]
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | SIM
P1 rato 5 cor azul
MFPAR
S ADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
0 MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO SIM
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPCRTE DE PESO?
APOIO PLANTAR Biiec
'SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA PLANTAR N_ENHUM
COORDENACAOQO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR N:ENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ] ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
instabitabilidade tronco | SIM

P1 rato 5 cor azul
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Anexo 16.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR s
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
DSICAO PATA CONTATO INICIAL ] PARALELO
ELEVACAO DA PATA [ PARALELO ]
REAXADO O TEWPOTOR0
instabitabilidade tronco | SIM
P1 rato 6 cor azul
MFAR
() ADO ESQUERDOQ
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR TN
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
'POSICAQ PATA CONTATO INICIAL ' ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco SIM

P1 rato 6 cor azul
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AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LIMPAR
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O
'SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR Sl
/SUPORTE DE PESO [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL N_ENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
POS L i PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *“para baixo: rabo toca o chdo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | NAO
P1 rato 12 cor verde

LIMFPAR
U ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSQO
0 MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAQ
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR ST
SUPORTE DE PESO [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS CONSISTENTE (entre 95 e 100%)

F S ROTAGAO EXTERNA

ELEVACAO DA PATA ROTAGAO EXTERNA
INSTABILIDADE TRONCO *iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | NAO

P1 rato 12 cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 18.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (A A )

LADO DIREITO

MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

JOELHO
TORNOZELO

APOIO PLANTAR
SUPORTE DE PESO
PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS
POSICAO PATA CONTA
ELEVACAQ DA PATA

LIMPAR

RESPONDA ABAIXO
SUAVE
NENHUM

NENHUM

WAL

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM
ROTAGAO EXTERNA
ROTACAO EXTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

instabitabilidade tronco SIM
P1 rato 13 cor verde
LIMPAR
& ADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
0 MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO SIM
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR AL
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAQ PATA CONTATO INICIAL [ ROTACAOEXTERNA ]
ELEVACAO DA PATA [ ROTACAO EXTERNA |
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO

INSTABILIDADE TRONCO iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.

SIM

P1 rato 13 cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina



Anexo 19.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAC DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR | SV
SUPORTE DE PESO [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR [~ CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%) |
POSICAO PATACONTATO INCIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
instabitabilidade tronco | NAO
P1 rato 15 cor verde
MFAR
ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
© MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAQ
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR Gk
SUPORTE DE PESO CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS OCASIONAL (menos que 50%)
POSICAO ON ( : ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
INSTABILIDADE TRONCO “ateralizagao-perda de equilibrio-do tranco quando se vira rapidamente. NAO

P1 rato 15 cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 20.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO
PASSADA (=PISADA) DORSAL
PASSADA PLANTAR

LADO DIREITO

QUADRIL
JOELHO

TORNOZELO

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR

DESPREDER DEDOS

POSICAO PATA CONTATO INICIAL

ELEVACAO DA PATA

RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada

instabitabilidade tronco
P1 rato 16 cor verde

MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR

ADO Q

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

SUAVE

NENHUM

NENHUM

[

PARALELO

QUADRIL
JOELHO

TORNOZELO

O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO

TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO
PASSADA (=PISADA) DORSAL
PASSADA PLANTAR

PARALELO

ABAIXADO O TEMPO TODO
SIM

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

EXTENSO

EXTENSO

EXTENSO

SIM

NAU

NENHUM

NENHUM
NENHUM

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR

DESPREDER DEDOS
[POSICAO PATA CONTATO INICIAL

bl b oo 1

NENHUM

—

ELEVACAO DA PATA

RAR
ABOQO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada

instabitabilidade tronco
P1 rato 16 cor verde

NENHUM
ROTACAO EXTERNA
ROTACAO EXTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO
SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina



Anexo 21.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR AL
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
[POSICAQ PATA CONTATO INICIAL | PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABQ “gara baixo: rabio toea o chao d passad ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco SIM
P2 rato 11 cor preto

LIMPAR
ADO () RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR SIS
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL | ROTAGCAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO

instabitabilidade tronco

SIM

P2 rato 11 cor preto

Alessandra Eira lague Sleiman Molina



Anexo 22.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO SUAVE

TORNOZELO EXTENSO
APOIO PLANTAR RS
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NE\I&M
PO CONTATO INICIAL | PARALELO
ELEVACAO DA PATA [ pPARALELO ]
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | SIM
P2 rato 12 cor preto

ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR s
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NE_NHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
PPOSICAO PATA CONTA K ROTAGAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | SIM

P2 rato 12 cor preto

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 23.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (A A

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR b
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAOQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM

TA O INI

ELEVACAO DA PATA

RABOQ *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO “lateralzagio-perda de equilibrio-da tronco quando se vira rapidamente. I gM
P2 rato 14 cor preto

Nofa: 1 LADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR IR
/SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR N:ENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS $
POSICAQ PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA

RABO *“para baixo: rabo toca o chio durante as passadas ABAIXADO O TEMPO TODO

INSTABILIDADE TRONCO ‘ateralizagao-perda de equilibrio-do fronco guando se vira rapidamente, I SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina



Anexo 24.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (A A

86

D13 ADO DIR O
R PONDA ABA O
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR N
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CON ROTAGAO EXTERNA

ELEVACAO DA PATA

ABAIXADO O TEMPO TODO

INSTABILIDADE TRONCO “iateraiizagac-perda de equilibrio-do tranco quando se vira rapidamenta

I SIM

P2 rato 15 cor preto

LADO ESQUERDO

MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

JOELHO
TORNOZELO

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR

RESPONDA ABAIXO
SUAVE

SUAVE

NENHUM

NAU

NENUM
NENHUM

NENHUM

NENHUM

\

DESPREDER DEDOS NENHUM
[POSICAO PATA CONTATO INICIAL

ELEVACAQ DA PATA

INSTABILIDADE TRONCO “ateralizagao-perda de equilibrio-do trenco quanda se vira rapidamente I SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 25.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

NENHUM

DESPREDER DEDOS

instabitabilidade tronco
P2 rato 3 cor azul

POS \TA CO! ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO O TEMPO TODO

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO SUAVE
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR s
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
NENHUM
I PARALELO
PARALELO
RABQ *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco SIM
P2 rato 3 cor azul
LIMPAR
ADO Q) RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO SUAVE
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR B
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina



Anexo 26.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR D
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONT/ L PARALELO
ELEVACAOQ DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | SIM
P2 rato 4 cor azul

ADO Q) RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR LGS
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAOQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
PC \ INT ROTACAO EXTERNA
ELEVACAOQ DA PATA ROTACAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as pa ABAIXADO O TEMPO TODO

instabitabilidade tronco
P2 rato 4 cor azul

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 27.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR Y
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAOQO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POS PATA NICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chio durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | SIM
P2 rato 5 cor azul

MFAR
ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO SUAVE
APOIO PLANTAR i
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAQO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM

D) ROTACAO EXTERNA

ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
instabitabilidade tronco | SIM

P2 rato 5 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina



Anexo 28.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR [ LU ]
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL | PARALELO
ELEVACAO DA PATA [ PARALELO ]
RBAIXADO O TEVPO T0D0 ]
instabitabilidade tronco | SIM
P2 rato 6 cor azul
ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAOC DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO SUAVE
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR NS
SUPORTE DE PESO CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL [~ CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA PLANTAR CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
DESPREDER DEDOS [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%) |
POSICAO PATA CONTATO INICIAL [T  ROTACAOEXTERNA |
ELEVACAO DA PATA ROTAGAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | NAO

P2 rato 6 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 29.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (A A

LADO DIREITO

RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM

APOIO PLANTAR ——
SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS
PC : INICIAL B
ELEVACAQO DA PATA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas

INSTABILIDADE TRONCO +iateratizagac-perda de equilibrio-o tronca quando se vira rapidamente.
P2 Rato 12 cor verde

Nota: 12 LADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
NAO
APOIO PLANTAR | S
SUPORTE DE PESO | CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA PLANTAR [ FREQUENTE (entre 51-94%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS FREQUENTE (entre 51-94%)
POSICAO p ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO ‘iateralizagao-perda de equilibrio-do tranco quando se vira rapidaments. | SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 30.

LADO DIREITO

MOVIMENTACAC DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

AVALIACAO AUTOMATIZADA (A A

RESPONDA ABAIXO
EXTENSO

JOELHO

EXTENSO

TORNOZELO

NENHUM

NAO

APOIO PLANTAR

INAU

SUPORTE DE PESO

NENHUM

PASSADA (=PISADA) DORSAL
PASSADA PLANTAR

NENHUM
NENHUM

COORDENACAOQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR

NENHUM

DESPREDER DEDOS

NENHUM

N —

|

ELEVACAO DA PATA

RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante passada

ABAIXADO O TEMPO TODO

INSTABILIDADE TRONCO *ateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quanda se vira rapidamente. |

SIM

P2 rato 13 cor verde

Nota: 7 LADO ESQUERDO

MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

RESPONDA ABAIXO
EXTENSO

JOELHO

EXTENSO

TORNOZELO

EXTENSO

NAO

APOIO PLANTAR

NAU

SUPORTE DE PESO

NENHUN

PASSADA (=PISADA) DORSAL
PASSADA PLANTAR

NENHUM
NENHUM

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR

NENHUM

DESPREDER DEDOS
PPOSICAO PATA CONTATO INICIAL

NENHUM

ELEVACAO DA PATA

RABOQ *para baixo: rabo toca o chao d e as passad

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

INSTABILIDADE TRONCO “jateraiizagac-perda de equilibrio-do tranco quando se vira

Alessandra Eira lague Sleiman Molina



Anexo 31.

©

3

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR VWS
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICA \ CONTA 5 PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABQ “para baixo: rabo toca o chao d passada ABAIXADO NA MAIOR PARTE DO TEMPO
instabitabilidade tronco | SIM
P2 rato 15 cor verde

LIMPAR
[ | ) ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
'O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
TOCAR O SOLO. MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR ST
SUPORTE DE PESO OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL OCASIONAL (menos que 50%
PASSADA PLANTAR OCASIONAL (menos que 50%

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

[POSICAO PATA CONTATO INICIAL

ELEVACAO DA PATA

RABO *pa

instabitabilidade tronco
P2 rato 15 cor verde

)

)

OCASIONAL (menos que 50%)

NENHUM

ROTACAO EXTERNA
ROTACAO EXTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 32.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

[LimPAR)
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAQ DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR L
SUPORTE DE PESO [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%) |
PASSADA PLANTAR CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR [ CONSISTENTE (entre 95 € 100%) |
DESPREDER DEDOS [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%) |
AO PATA CO NICIA ] PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas

instabitabilidade tronco NAO

P2 rato 16 cor verde

LIMPAR
ADO Q) RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR LEONS
'SUPORTE DE PESO [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL [ CONSISTENTE (entre 95 € 100%) |
PASSADA PLANTAR OCASIONAL (menos que 50%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
OCASIONAL (menos que 50%)
PO T NTATO INICIAL ROTACAO EXTERNA
ELEVACAOQ DA PATA ROTACAO EXTERNA
instabitabilidade tronco | NAO.

P2 rato 16 cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 33.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO
PASSADA (=PISADA) DORSAL
PASSADA PLANTAR

DESPREDER DEDOS

LADO DIREITO

QUADRIL
JOELHO

TORNOZELO

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

SUAVE

NENHUM

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

[POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA

instabitabilidade tronco
P3 rato 11 cor preto

MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO
PASSADA (=PISADA) DORSAL
PASSADA PLANTAR

DESPREDER DEDOS

POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA

P3 rato 11 cor preto

RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada

RABOQO *para baixo: rabo toca o chao d e as passada

|NSTAB|L|DADE TRONCO *lateralizag&o-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.

ADO

QUADRIL
JOELHO

TORNOZELO

ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA
ABAIXADO O TEMPO TODO

| SIM

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

SUAVE

NENHUM

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR

NENHUM

NENHUM

ROTACAO INTERNA

ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

I SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR 0| SIM
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR e
SUPORTE DE PESO | NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL [ FREQUENTE (entre 51-94%)
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
[ ROTAGAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA [ ROTACAO EXTERNA
instabitabilidade tronco | SIM
ato 12 cor preto

S ADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
0 MOVIMENTO E CIRGULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO SIM
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR s
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL FREQUENTE (entre 51-94%)
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
ROTACAQ EXTERNA
ELEVACAO DA PATA [ ROTAGAQ EXTERNA
INSTABILIDADE TRONCO ateralizagsio-perda de equilibric-do tranco quando se vira rapidamente. | SIM
P3 rato 12 cor preto

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 35.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO
PASSADA (=PISADA) DORSAL
PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR

DESPREDER DEDOS
[POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA

SYN=
ABOQO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada

instabitabilidade tronco
P3 rato 14 cor preto

MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO
PASSADA (=PISADA) DORSAL
PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR

DESPREDER DEDOS

ADO Q

LADO DIREITO

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

QUADRIL

SUAVE

JOELHO

NENHUM

TORNOZELO

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM
ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

QUADRIL

SUAVE

JOELHO

NENHUM

TORNOZELO

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA

RAR
ABQO *para baixo: rabo toca o chao d e as passada

INSTABILIDADE TRONCO *jateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.

P3 rato 14 cor preto

NENHUM

ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 36.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

[LimPAR]
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAQ DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR 1\ rave)
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NlENHUM
COORDENACAQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NEENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
ATA CONT NICIAL . ROTAGCAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA | ROTACAO INTERNA
instabitabilidade tronco | SIM
P3 rato 3 cor azul
ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR iR
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
‘ { AL | ROTAGAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO “iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. [ SIM

P3 rato 3 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 37.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LIMPAR
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR RO
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR [ nNenwuMm ]
DESPREDER DEDOS NENHUM
Sl ATOINICIAL ROTAGAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
instabitabilidade tronco | SIM
P3 rato 4 cor azul
ADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO NENHUM
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR NS
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR [ NennUMm |
DESPREDER DEDOS [ NENHUM
POSICAO PATA CON i ROTAGAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA [ ROTAGAOINTERNA |
INSTABILIDADE TRONCO iateraiizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente | SIM

P3 rato 4 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 38.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO

MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE

JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR :HU
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
g ACO NICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAQO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | SIM
P3 rato 5 cor azul
0 ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO

MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO

JOELHO EXTENSO

TORNOZELO SUAVE

APOIO PLANTAR A
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
S| \ CONTATO INICIAL I ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABQ *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO “iateraiizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente I SIM

P3 rato 5 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 39.

AVALIACAO AUTOMATIZADA(AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR | TN |
SUPORTE DE PESO I NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
'POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
instabitabilidade tronco | SIM
P3 rato 6 cor azul

MFAR
ADO Q) RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM
APOQIO PLANTAR AT
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO | ROTAGAD INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO jateralizagao-perda de equillbrio-do tranca quands se vira rapidamente. | SIM

P3 rato 6 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 40.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO SUAVE

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

ELEVACAQO DA PATA

RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas

instabitabilidade tronco
P3 rato 12 cor verde

o ADO ESQUERDO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL
JOELHO

TORNOZELO

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

ELEVACAO DA PATA

RABO ~para baixo: rabo toca o chao durante as passadas

INSTABILIDADE TRONCO Hateraiizacao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.
P3 rato 12 cor verde

N

OCASIONAL (menos que 50%)
OCAGIONAL (menos aus 50%)
NENHUM
NENHUM

NENHUM

ROTACAO INTERNA

| ROTAGAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO
SIM

RESPONDA ABAIXO
EXTENSO
EXTENSO

SUAVE

NAC

OCASIONAL (menos que 50%)
OCASIONAL (menos que 50%)
NENHUM
NENHUM
NENHUM
ROTACAO INTERNA
[ ROTACAG WNTeRWA
ABAIXADO O TEMPO TODO
SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 41.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAQAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR Sl
‘SUPORTE DE PESO CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL [ CONSISTENTE (entre 956 100%) |
PASSADA PLANTAR CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS OCASIONAL (menos que 50%)

= | ROTAGCAO EXTERNA

ELEVACAO DA PATA [ ROTACAOEXTERNA
instabitabilidade tronco 1 SIM

rato 13 cor verde

LIMPAR
ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAQ DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
© MOVIMENTO E GIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR ]
AREEIEOEREa0) [ CONSISTENTE (entre 956 100%) ___|
PASSADA (=PISADA) DORSAL [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%) |
PASSADA PLANTAR [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%) |
COORDENACAOQ DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS OCASIONAL (menos que 50%)

ROTACAO EXTERNA

ELEVACAQ DA PATA I ROTACAO EXTERNA

RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas

ABAIXADO NA MAIOR PARTE DO TEMPO
INSTABILIDADE TRONCO “iateralizagso-pesda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. [ SIM
P3 rato 13 cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 42.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR | ST
SUPORTE DE PESO [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%) |
PASSADA PLANTAR [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%) |
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR [T FREQUENTE (entre 51-94%) |
DESPREDER DEDOS OCASIONAL (menos que 50%)
o > ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA [ oncroextnn ——
instabitabilidade tronco | SIM
P3 rato 15 cor verde
LIMPAR
ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAQ DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
0 MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR =N
SUPORTE DE PESO CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA PLANTAR [ CONSISTENTE (entre 95 € 100%) |
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR FREQUENTE (entre 51-94%)

DESPREDER DEDOS OCASIONAL (menos que 50%)
| ROTACAO EXTERNA

ELEVACAQ DA PATA I ROTACAO EXTERNA
RABQ *para baixo: rabo toca o chdo durante as passadas ABAIXADO NA MAIOR PARTE DO TEMPO

INSTABILIDADE TRONCO “lateralizacio-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente, I NAO
P3 rato 15 cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 43.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

[LimPAR]
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR | =V |
SUPORTE DE PESO OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL FREQUENTE (entre 51-94%)

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM

[POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA [ ROTACAOEXTERNA |
ABAIXADO O TEMPOTODO ]
instabitabilidade tronco | SIM
P3 rato 16 cor verde
LIMPAR
() ADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
0 MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR ——
SUPORTE DE PESO OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL FREQUENTE (entre 51-94%)
PASSADA PLANTAR OCASIONAL (menos que 50%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA

INSTABILIDADE TRONCO *ateralizagéo-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. SIM
P3 rato 16 cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 44.

AVALIACAO AUTOMATIZADA(AA)

[LimPAR]
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR DAY
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
PPOSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTAGAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | SIM
P4 rato 11 cor preta
ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR _NHU
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
NENHUM
ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCOQO *ateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | SIM

P4 rato 11 cor preta

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 45.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO

MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL
JOELHO

TORNOZELO

APOIO PLANTAR

RESPONDA ABAIXO

(LmPAR]

SUAVE

NENHUM

NENHUM

NAU

SUPORTE DE PESO

NENHUM

PASSADA (=PISADA) DORSAL
PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

ELEVACAO DA PATA
RABO *para baixo: rabo toca o chdo durante as passada

INSTABILIDADE TRONCO “iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.
P4 rato 12 cor verde

ADO @ RDO

MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

JOELHO
TORNOZELO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR
SUPORTE DE PESO
PASSADA (=PISADA) DORSAL
PASSADA PLANTAR
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS
POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA

RABO *para baixo

INSTABILIDADE TRONCO +ateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.
P4 rato 12 cor verde

ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

EXTENSO

EXTENSO

EXTENSO

=110

FREQUENTE (entre 51-94%)

FREQUENTE (entre 51-94%)

OCASIONAL (menos que 50%)

NENHUM

OCASIONAL (menos que 50%)
ROTACAO EXTERNA
ROTACAO EXTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 46.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

(LmPAR)
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR :”"U
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO *iateralizagéo-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | SIM
P4 rato 14 cor preta

LIMPAR
() ADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR _N“U
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
PPOSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABQ *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO *iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | SIM

P4 rato 14 cor preta

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 47.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

[LmPAR]
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR S
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
'POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quanda se vira rapidamente. | SIM
P4 rato 15 cor preta

LIMPAR
ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR NS
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTAGAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO *iateralizaggo-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | SIM

P4 rato 15 cor preta

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 48.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO

QUADRIL
JOELHO

TORNOZELO

MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

EXTENSO

NENHUM

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

[POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA
O *para baixo

ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

|NSTAB|L|DADE TRONCO *lateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. I SI M
P4 rato3 corazul
LIMPAR
ADO @ RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR B
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
'POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA

RABO *para baixo: rabo toca o chéo d e as passada

|NSTAB|L|DADE TRO NCO *lateralizag@o-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. I
P4 rato 3, cor azul

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 49.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO

MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

JOELHO
TORNOZELO

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

POSICAO PATA CONTATO INICIAL

ELEVACAO DA PATA

RABO *para baixo: rabo toca o chéo d e as passada

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM
ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

INSTABILIDADE TRONCO +ateralizagzo-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.

| SIM
P4 rato 4 cor azul
LIMPAR
\D]® Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR _'““U
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM

POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA

ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

RABO *para baixo

abo toca o chao durante as passada

ABAIXADO O TEMPO TODO

INSTABILIDADE TRONCO *ateralizagéo-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.

SIM

P4 rato 4 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 50.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO

MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

JOELHO
TORNOZELO

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

RESPONDA ABAIXO

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

POSI CONTATO INI

ROTACAO INTERNA

ELEVACAO DA PATA

ROTACAO INTERNA

INSTABILIDADE TRONCO *iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | SIM
rato 5 corazul
LIMPAR|
O ADO @) RDO
RESPONDA ABAIXO

MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO

JOELHO EXTENSO

TORNOZELO SUAVE

APOIO PLANTAR N2
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL \ ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
INSTABILIDADE TRONCO *iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. I SIM

P4 rato 5 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 51.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

[LimPARI
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR :”"U
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o ch&o durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO +ateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. I SIM
P4 rato 6 cor azul

LIMPAR
ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTA(;AO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR _NHU
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
[POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO +ateraiizagzo-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | SIM

P4 rato 6 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

[Limesr]
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM
TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR R
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM

[POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA

ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

RABO *para baixo: rabo toca o od easp d

ABAIXADO O TEMPO TODO

|NSTAB|L|DADE TRONCO *lateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. I

SIM
P4 rato 12 cor verde
LIMPAR
ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR oIV
SUPORTE DE PESO FREQUENTE (entre 51-94%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL FREQUENTE (entre 51-94%)
PASSADA PLANTAR OCASIONAL (menos que 50%)

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR

NENHUM

DESPREDER DEDOS
POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA

OCASIONAL (menos que 50%)
ROTACAO EXTERNA
ROTACAO EXTERNA

RAR
ABO *para baixo: rabo toca o chéo d e as passada

ABAIXADO O TEMPO TODO

INSTABILIDADE TRONCO “iateralizagao-perda de eqilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. |

SIM

P4 rato 12 cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 53.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

[LimPAR)
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR AR
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL | ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO #iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | SIM
P4 rato 13 cor verde

LIMPAR
ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR L
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL | ROTAGCAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o cho durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO *ateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | SIM

P4 rato 1 cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO SUAVE

TORNOZELO SUAVE
APOIO PLANTAR LA
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUI\/I
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
[POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO NA MAIOR PARTE DO TEMPO
INSTABILIDADE TRONCO *ateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. I SIM
P4 rato 15 cor verde

LIMPAR
ADO @ RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO

O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

OIIVE

FREQUENTE (entre 51-94%)

OCASIONAL (menos que 50%)
FREQUENTE (entre 51-94%)
FREQUENTE (entre 51-94%)
FREQUENTE (entre 51-94%)

POSICAO PATA CONTATO INICIAL

ROTACAO EXTERNA

ELEVACAO DA PATA

RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO NA MAIOR PARTE DO TEMPO

INSTABILIDADE TRO NCO *lateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.
P4 rato 15 cor verde

ROTACAO EXTERNA

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 55.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

[LimPAR]
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR S
SUPORTE DE PESO CONSISTENTE (entre 95 ¢ 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR [ CONSISTENTE (entre 95 & 100%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR FREQUENTE (entre 51-94%)
DESPREDER DEDOS FREQUENTE (entre 51-94%)
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ] PARALELO
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ELEVADO
INSTABILIDADE TRONCO *iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. I NAO
V. rato 16 cor verde

LIMPAR
ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR S
SUPORTE DE PESO CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR [ CONSISTENTE (entre 95 & 100%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR [ FREQUENTE (entre 51-94%)
DESPREDER DEDOS FREQUENTE (entre 51-94%)
POSICAO PATA CONTATO INICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ELEVADO
INSTABILIDADE TRONCO “iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | NAO

P4 rato 16 cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 56.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

(LmPAR|
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR PN
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUI\/I
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL | ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chdo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | SIM
P5 rato 11 cor preto

LIMPAR
() ADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR _N"‘U
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ‘ ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO +iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. I SIM

P5 rato11 cor preto

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 57.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO

MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL
JOELHO

TORNOZELO

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

SUAVE

SUAVE

SUAVE

APOIO PLANTAR

NAU

SUPORTE DE PESO

NENHUM

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

POSICAO PATA CONTATO INICIAL

ELEVACAO DA PATA

RABO *para ba

instabitabilidade tronco
P5 rato 12 cor preto

A ADO @ RDO

MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL
JOELHO

TORNOZELO

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM
ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

SUAVE

SUAVE

SUAVE

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

[POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA

RABO *para baixo: rabo toca o od e as p d

INSTABILIDADE TRONCO -iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.
P5 rato 12 cor preto

ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 58.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO

MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

JOELHO
TORNOZELO

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

POSICAO PATA CONTATO INICIAL

ELEVACAO DA PATA

RAR
ABO *para baixo: rabo toca o chdo durante as passada

instabitabilidade tronco
P5 rato 14 cor preto

ADO Q RDO

MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

JOELHO
TORNOZELO

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO
PASSADA (=PISADA) DORSAL
PASSADA PLANTAR
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

EXTENSO

NENHUM

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM
ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

SUAVE

NENHUM

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

POSICAO PATA CONTATO |
ELEVACAO DA PATA

RAR
ABQO *para baixo: rabo toca o chdo d e as passada

INSTABILIDADE TRONCO *lateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.
P5 rato14 cor preto

ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 59.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO

MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

JOELHO
TORNOZELO

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

POSICAO PATA CONTATO INICIAL

ELEVACAO DA PATA

RABO *para baixo: rabo toca o chdo durante as passada

instabitabilidade tronco
P5 rato 15 cor preto

ADO @ RDO

QUADRIL
JOELHO

TORNOZELO

MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

SUAVE

NENHUM

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM
ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

SUAVE

NENHUM

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

[POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA

RAR
ABQO *para baixo: rabo toca o chéo d e as passada

|NSTAB | L| DAD E TRO NCO *lateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.

P5 rato15 cor preto

ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 60.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR RS
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL [ ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | SIM
P5 rato 3 cor azul

LIMPAR
ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR A
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIA ROTAGAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
INSTABILIDADE TRONCO ‘iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | SIM

P5 rato 3 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 61.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO

MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

JOELHO
TORNOZELO

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

[POSICAO PATA CONTATO INICIAL

ELEVACAO DA PATA

RABO *para baixo: rabo toca o chdo durante as passada

instabitabilidade tronco
P5 rato 4 cor azul

ADO Q RDO

MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

JOELHO
TORNOZELO

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

[POSICAO PATA CONTATO INICIAL
ELEVACAO DA PATA

RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada

|NSTAB|L|DADE TRONCO *lateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.
P5 rato 4 cor azul

RESPONDA ABAIXO

(LmeaR)

EXTENSO

SUAVE

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM
ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

EXTENSO

SUAVE

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 62.

AVALIACAO

AUTOMATIZADA (AA)

(LimPAR]
A\DIOND]|z: U
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O SIM
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR Y
SUPORTE DE PESO OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA PLANTAR OCASIONAL (menos que 50%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS OCASIONAL (menos que 50%)
'POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
instabitabilidade tronco | SIM
P5 rato 5 cor azul

LIMPAR
ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR INEYY
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM

ELEVACAO DA PATA

ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

RABO *para baixo: rabo toca o chdo d e as passada

ABAIXADO O TEMPO TODO

|NSTAB| L| DADE TRONCO *lateralizag@o-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. I

SIM

P5 rato 5 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 63.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO

MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

JOELHO
TORNOZELO

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

RESPONDA ABAIXO

(LimPAR|

SUAVE

NENHUM

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

OSICAO PATA CONTATO INICIAL

ROTACAO INTERNA

ELEVACAO DA PATA

RAR
ABQO *para baixo: rabo toca o ch&o durante as passada

instabitabilidade tronco
P5 rato 6 cor azul

ADO Q RDO

MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL

JOELHO
TORNOZELO

APOIO PLANTAR

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

POSICAO PATA CONTATO INICIAL

ELEVACAO DA PATA

RABQO *para baixo: rabo toca o ch&o d e as passada

INSTABILIDADE TRONCO +iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.

P5 rato 6 cor azul

ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

SUAVE

NENHUM

NENHUM

NAU

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM

NENHUM
ROTACAO INTERNA
ROTACAO INTERNA

ABAIXADO O TEMPO TODO

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 64.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

(LimPAR]
LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR A
SUPORTE DE PESO OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA PLANTAR OCASIONAL (menos que 50%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS OCASIONAL (menos que 50%)
[POSICAO PATA CONTAT ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTAGAO EXTERNA
instabitabilidade tronco | SIM

P5 rato 12 cor verde

LIMPAR

. [ ) ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO SIM
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR NAU
SUPORTE DE PESO OCASIONAL (menos que 50%)

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

OCASIONAL

menos que 50%)

OCASIONAL

menos que 50%)

OCASIONAL

menos que 50%)

OCASIONAL (menos que 50%)
ROTACAO EXTERNA

ELEVACAO DA PATA

|NSTAB"_|DADE TRONCO *lateralizacao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. I
P5 rato 12 cor verde

ROTACAO EXTERNA

RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO NA MAIOR PARTE DO TEMPO

SIM

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 65.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

(LimPAR]
ADO DIR O
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O SIM
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR R
SUPORTE DE PESO OCASIONAL (menos que 50%)

PASSADA (=PISADA) DORSAL OCASIONAL
PASSADA PLANTAR OCASIONAL (menos que 50%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS OCASIONAL (menos que 50%)
. ROTACAO EXTERNA

ELEVACAO DA PATA | ROTACAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO NA MAIOR PARTE DO TEMPO

instabitabilidade tronco | SIM
P5 rato 13 cor verde

menos que 50%)

LIMPAR
H [ ) ADQO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO SIM
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR ST
SUPORTE DE PESO OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA PLANTAR OCASIONAL (menos que 50%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS OCASIONAL (menos que 50%)

T PATA CONTATO INICIAL X ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA I ROTACAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO NA MAIOR PARTE DO TEMPO

INSTABILIDADE TRONCO “iateraiizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | SIM
P5 rato 13 cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 66.

AVALIACAO

AUTOMATIZADA (AA)

(LmPAR)
ADO DIR U
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O! SIM
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR INA
SUPORTE DE PESO OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA PLANTAR OCASIONAL (menos que 50%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS OCASIONAL (menos que 50%)
POSICAO PATA CONTATO INI ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
instabitabilidade tronco | SIM
P5 rato 15 cor verde

LIMPAR
ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO SUAVE

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR e
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO *iateralizagéo-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | SIM

P5 rato 15 cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 67.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

ADO DIR O

MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL
JOELHO

TORNOZELO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR
SUPORTE DE PESO
PASSADA (=PISADA) DORSAL
PASSADA PLANTAR
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

EXTENSO

EXTENSO

EXTENSO

SIM

STV

OCASIONAL (menos que 50%

)

OCASIONAL (menos que 50%

)

OCASIONAL (menos que 50%

)

OCASIONAL (menos que 50%

)

OCASIONAL (menos que 50%

ELEVACAO DA PATA

RABO *para baixo: rabo toca o chdo durante as passada

instabitabilidade tronco
P5 rato 16 cor verde

- [ ) ADO QUERDO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL
JOELHO

TORNOZELO

O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
‘TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?

APOIO PLANTAR

‘SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

ROTACAO EXTERNA

ROTACAO EXTERNA

)

ELEVADO

[ SIM

RESPONDA ABAIXO

LIMPAR

EXTENSO

EXTENSO

EXTENSO

SIM

STV

OCASIONAL (menos que 50%

OCASIONAL (menos que 50%

OCASIONAL (menos que 50%

OCASIONAL (menos que 50%

OCASIONAL (menos que 50%

g

ROTACAO EXTERNA

ELEVACAO DA PATA

RABQO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada

|NSTAB|L|DADE TRONCO *“lateralizag@o-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.
P5 rato 16 cor verde

ROTACAO EXTERNA

)
)
)
)
)

ELEVADO

[ S

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 68.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR A
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
[POSICAO PATA CONTATO INICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chdo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabilidade tronco | NAO
P6 rato 11 cor preta

() ADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL NENHUM
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
[APOIO PLANTAR NG
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO *ateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | NAO

P6 rato 11 cor preta

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 69.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR IV
'SUPORTE DE PESO [ FREQUENTE (entre 51-94%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR OCASIONAL (menos que 50%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS OCASIONAL (menos que 50%)
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
RABQ *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | NAO

P6 rato 12 cor preta

ADO @ RDO

RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR R
SUPORTE DE PESO OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHEM
PPOSICAO PATA CONTATO INICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO *ateralizagzo-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | NAO

P6 rato 12 cor preta

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 70.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO

MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO

JOELHO EXTENSO

TORNOZELO SUAVE
APOIO PLANTAR :""U
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | NAO
P6 rato 14 cor preta
A ADO ESQUERDO
RESPONDA ABAIXO

MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO

JOELHO EXTENSO

TORNOZELO SUAVE

APOIO PLANTAR _NHU
SUPORTE DE PESO N_ENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL N_E_NHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO *ateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | NAO

P6 rato 14, cor preto

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 71.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR N
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
[P O PATA CONTATO INICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | NAO

rato 15 cor preta
ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR :’HU
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CON IICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO *iateralizagso-perda de eqilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | NAO

P6 rato 15, cor preto

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 72.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR HE
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR N_ENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
[POSICAO PATA CONTATO INICIAL | PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | NAO
P6 rato 3 cor azul

ADO @ RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR L
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL | ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO +iateralizacao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | NAO

P6 rato 3 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 73.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR A
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | NAO
P6 rato 4 cor azul

ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR RV
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
[POSICAO PATA CONTATO INICIAL [ ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO *ateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | NAO

P6 rato 4 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR FNANE
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHEM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | NAO
P6 rato 5 cor azul

ADO @) RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR =1
SUPORTE DE PESO FREQUENTE (entre 51-94%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM

PASSADA PLANTAR
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR

FREQUENTE (entre 51-94%)

FREQUENTE (entre 51-94%)

OCASIONAL (menos que 50%)

DESPREDER DEDOS

[POSICAO PATA AT AL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO

RABQ *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO *lateralizacéo-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. I NAO

P6 rato 5 cor azul

Alessandra Eira lague Sleiman Molina
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Anexo 75.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (A A

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR NAY
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chio durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | NAO
P6 rato 6 cor azul

ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR e
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | NAO

P6 rato 6 cor azul
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Anexo 76.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (A A

ADO DIR O

RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O SIM
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR S
SUPORTE DE PESO [ FREQUENTE (entre 51-94%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL [ FREQUENTE (entre 51-94%)
PASSADA PLANTAR OCASIONAL (menos que 50%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
OCASIONAL (menos que 50%)
PARALELO
PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chéo durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | NAO
P6 rato 12 cor verde
ADC @ RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO
TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAQ SIM
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR PV
SUPORTE DE PESO FREQUENTE (entre 51-94%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL [ FREQUENTE (entre 51-94%)
PASSADA PLANTAR [ FREQUENTE (entre 51-94%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS OCASIONAL (menos que 50%)
POSICA \ CONTATO INICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o ch&o durante as passads ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | NAO

P6 rato 12 cor verde
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AVALIACAO AUTOMATIZADA(AA)

139

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL SUAVE
JOELHO SUAVE

TORNOZELO SUAVE
APOIO PLANTAR =V
SUPORTE DE PESO OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

[POSICAO PATA CONTATO INICIAL

ELEVACAO DA PATA

OCASIONAL (menos que 50%)

OCASIONAL (menos que 50%)

OCASIONAL (menos que 50%)
ROTAGCAO EXTERNA

ROTACAO EXTERNA

RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | NAO
P6 rato 13 cor verde
ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO NENHUM

TORNOZELO NENHUM
APOIO PLANTAR :”'\U
SUPORTE DE PESO NENHUM
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR NENHUM
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR NENHUM
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAOQ PATA CONTATO INICIAL ROTACAO INTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO INTERNA

RABO *para baixo: rabo toca o chéo d e as passada

INSTABILIDADE TRONCO *iateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente,
P6 rato 13 cor verde

ABAIXADO O TEMPO TODO

] NAO
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Anexo 78.

AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

’ [ ) LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTACAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O
SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR STV
[SUPORTE DE PESO OCASIONAL (menos que 50%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR OCASIONAL (menos que 50%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR OCASIONAL (menos que 50%)
DESPREDER DEDOS NENHUM
[POSICAO PATA CONTATO INI( PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
instabitabilidade tronco | NAO
P6 rato 15 cor verde

ADO QUERDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGCAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR STV
SUPORTE DE PESO [ CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM
PASSADA PLANTAR FREQUENTE (entre 51-94%)
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR FREQUENTE (entre 51-94%)
DESPREDER DEDOS NENHUM
POSICAO PATA CONTATO INICI, ROTACAO EXTERNA
ELEVACAO DA PATA ROTACAO EXTERNA
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passada ABAIXADO O TEMPO TODO
INSTABILIDADE TRONCO “lateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente. | NAO

P6 rato 15, cor verde
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AVALIACAO AUTOMATIZADA (AA)

PASSADA PLANTAR
COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

LADO DIREITO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
(O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO TOCAR O
[SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
[APOIO PLANTAR oIV
SUPORTE DE PESO CONSISTENTE (entre 95 e 100%)
PASSADA (=PISADA) DORSAL NENHUM

CONSISTENTE (entre 95 e 100%)

CONSISTENTE (entre 95 e 100%)

FREQUENTE (entre 51-94%)

SUPORTE DE PESO

PASSADA (=PISADA) DORSAL

PASSADA PLANTAR

COORDENACAO DA PASSADA ANTERIOR COM A POSTERIOR
DESPREDER DEDOS

POSICAO PATA CONTATO INICIAL

ELEVACAO DA PATA

INSTABILIDADE TRONCO *lateralizagao-perda de equilibrio-do tronco quando se vira rapidamente.
P6 rato 16, cor verde

Alessandra Eira lague Sleiman Molina

POSICAO PATA CONTATO INICIAL PARALELO
ELEVACAO DA PATA PARALELO
RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO NA MAIOR PARTE DO TEMPO
instabitabilidade tronco | NAO
P6 rato 16 cor verde
ADO Q RDO
RESPONDA ABAIXO
MOVIMENTAGAO DO MEMBRO POSTERIOR QUADRIL EXTENSO
JOELHO EXTENSO

TORNOZELO EXTENSO
O MOVIMENTO E CIRCULAR RITMICO (AG23COMO PEDALAR), PODENDO OU NAO
TOCAR O SOLO, MAS SEM SUPORTE DE PESO?
APOIO PLANTAR ST

CONSISTENTE (entre 95 e 100%)

NENHUM

FREQUENTE (entre 51-94%)

FREQUENTE (entre 51-94%)

FREQUENTE (entre 51-94%)
ROTACAO EXTERNA
ROTACAO EXTERNA

RABO *para baixo: rabo toca o chao durante as passadas ABAIXADO NA MAIOR PARTE DO TEMPO

NAO
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